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KINETROL

Allgemein

KINETROL begann 1962 mit der Produktion von Schwenkantrieben und deren Zubehdr. Die hohe Qualitat
und die Bandbreite der Anwendungsmdglichkeiten sind das Resultat dieser langjahrigen Erfahrung.

Seit Griindung der Xorella-Frank AG 2000 sind die KINETROL-Produkte in das Lieferprogramm
aufgenommen.

Die Qualitatssysteme der Xorella-Frank AG und KINETROL Ltd. sind zertifiziert nach EN ISO 9001:2008.
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KINETROL-Schwenkantriebe funktionieren nach dem Prinzip der Drehfliigel-Pneumatiken und verzichten
auf Hebelarme, Zahnstangen und Ubersetzungen und somit auch auf eine Abnutzung der ineinander-
greifenden Bewegungselemente wie z.B. Zahnflanken. Dadurch wird die Abnahme eines reinen Drehmomentes
ohne stérende Seitenkrafte am Abtriebsvierkant ermdglicht. Die Antriebe zeichnen sich durch eine kompakte,
gewichtssparende und variable Bauweise aus.

Die Bandbreite des Abtriebsmomentes erstreckt sich von 0,9Nm bis 19000Nm. Schwenkantriebe mit hohem Dreh-
moment versehen wir auf Wunsch mit einem Handnotgetriebe, Antriebe mit kleinerem Drehmoment kénnen bei Luft-
ausfall mittels Gabelschlissel oder Handhebel mit max. 300Nm betatigt werden. Alle Schwenkantriebe und Feder-
schlusseinheiten haben dafur einen freien Aussenvierkant.

Die Lebensdauer der KINETROL-Schwenkantriebe kann, dank der langlebigen Polyurethan-Lippendichtung mit
Anpressung durch die geschlitzten, selbstnachstellenden Edelstahl-Federbleche und deren epoxydharzbeschich-
teten Laufflachen, nach Millionen von Schaltspielen bemessen werden.

Als Alternative stehen Dichtungen aus VITON zur Verfligung. Der Antrieb bedarf nahezu keiner Wartung. Die Kon-
struktion der Federschlusseinheit mit einer Spiralfeder sorgt, im Vergleich mit anderen pneumatischen Schwenk-
antrieben, fir den geringsten Drehmomentverlust im Verlauf eines Federhubes. Die Abweichung betragt etwa 17-
20% von der Anfangs- bis zur Endlage (siehe Diagramm). Bei KINETROL-Schwenkantrieben steht in beiden Dreh-
richtungen das gleiche Drehmoment zur Verfligung. Da die Spiralfedern nur zu einem kleinen Teil der maximal zu-
lassigen Spannung belastet werden, haben sie eine extrem hohe Lebensdauer und weisen keinerlei Ermidungs-
erscheinungen auf. Ein weiterer Vorteil ist der Einbau der Federn in ein separates Gehause der Schutzart IP 65.

Losbrech-
. . . . moment  100%
Das Diagramm zeigt den Drehmomentbedarf eines typischen

Kugelhahnes unter normalen Betriebsbedingungen.
Der Drehmomentverlauf fir KINETROL-Schwenkantriebe
und von Kolbenschwenkantrieben, beide fir das Losbrech-
moment der geschlossenen Armatur ausgelegt, ist ebenfalls
skizziert.
Der Drehmomentabfall der Kolbenschwenkantriebe von bis
zu 40% erfordert die Auswahl grosserer Antriebseinheiten,
um das von der Armatur geforderte Schliessmoment aufzu-

. 0° Offnungshub 90°
bringen. U AUF

80%

70% SchlieR-
moment

60%

Typischer Kugelhahn

Drehmoment

KINETROL-Schwenkantriebe besitzen eine direkte Anbaumadglichkeit fir Magnetventile mit dem Anschlussbild
nach NAMUR, Anbau-Module wie z.B. Stellungsregler, Endschaltereinheiten usw. werden in denmeisten Fallen
direkt auf den Antrieb montiert, wodurch eine kompakte Einheit gewahrleistet ist.

Alle Schwenkantriebe sind mit einer widerstandsfahigen, eingebrannten Epoxyharz-Pulverbeschichtung versehen
und bis zur Baugrosse 16 mit Edelstahlschrauben ausgerustet. Der Arbeitswinkel Iasst sich durch die verstellbaren
Endanschlage in beide Drehrichtungen einstellen.

WICHTIG:

Unsere Haftung beim Einsatz unserer Armaturen, Antriebe, Stell- oder Regelgerate setzt voraus, dass sich die
relevanten Betriebsdaten stets im Bereich gesicherter ingeneurmassiger Erkenntnisse bewegen. Im Zweifelsfall
Ubernehmen wir eine Haftung nur dann, wenn uns alle relevanten Einsatzdaten vorgelegt wurden und wir dem
Einsatz unserer Produkte unter diesen Bedingungen ausdrticklich und vorbehaltslos schriftlich zugestimmt haben.
Fir die Einhaltung amtlicher oder technischer Vorschriften haften wir nur dann, wenn uns die Liefer- und Pruf-
grundlagenvor Angebotsabgabe bzw. Auftragsbestatigung detalliert nach den zutreffenden Regelwerken,
Bestimmungen, Verordnungen und/oder Gesetzen angegeben und von uns schriftlich akzeptiert wurden.

KINETROL-Schwenkantriebe allgemein 181008 Irrtum und Anderungen vorbehalten 'r; xggEthA



KINETROL-Anbaumodule

Das Konzept von KINETROL ermdglicht eine variable Bauweise fir nahezu alle Betriebsbedingungen

S -
Elektro- : 3 ¢ ' ) —— Endschaltereinheit
pneumatischer — ) 3 elektrisch, pneumatisch, induktiv

Stellungsregler |

\ 3P-Stellungsregler
" N

Pneumatischer 27 / Elektrohydraulisches
AP-Stellungsregler - Modul fur AUF/ZU
oder Regelbetrieb

<@
=]
S
o
£
=]
©
Q
c
<
_
O
'
l_
LL
=
\'d

ASibusfihiges —— @ % S
Endschaltermodul ﬁ’i by
;‘ %!/ \ Magnetventilmontage nach NAMUR
) j“* | o Pneumatischer Schwenkantrieb
. . . D- == - fur Drehmomentbereiche
Federschlusseinheit —— . . B o von 0,9Nm bis 19000Nm
Anbauabmessungen .
nach EN ISO 5211 . T
mit hohem Drehmoment N y
Uber den gesamten Federhub 3
Standard-Federschluss- O )‘.. —— 120°/180°-Modul
einheit mit hohen 3 2 Kompakter Anbau an
Drehmoment Uber Schwenkantrieb ermdg-
den gesamten Federhub licht einen Schwenkbe-
reich von ca. 120-200°
(antriebs- und anschlags-
Montagesatze fiir Kugelhdhne schraubenabhangig)
und Klappen stehen zur Verfiigung
Technische Daten
Technische Daten der Schwenkantriebe
Technische Daten der Federn

Gehause : Antriebsgrésse 01 bis 07 Zinkdruckguss, . ) !

Antriebsgrésse 08 -30 Aluminiumdruckguss Gehause - Gr. 01 b!S 10 Z|nkd.ruckguss )
Fligel - Gr. OM bis 05 rostfreier Stahl, Gr. 12 bis 30 Alumiumgusslegierung

Gr. 07 bis 30 Sphéroguss verzinkt Feder : Splralfede.r aus Federstahl
Wellenlager . Gr. OM, 02, 03 und 05 DELRIN, Welle - Stahl verzinkt _

alle anderen Modell DU-Trockenlager Beschichtung: Epoxydharz, pulverbeschichtet

. Schutzart 1 IP 65

Dichtungen : Polyurethan
Federblech : rostfreier Federstahl
Seitenplatte : Gr. OM bis 15 Nylon, Gr. 16 bis 30 Stahlblech verzinkt
Betriebstemperatur :-20°C bis +80°C (mit VITON-Dichtungen bis +100°C)
Betriebsdruck max. : 7bar
Druckstossfestigkeit max. : 10bar
Laufflachenbeschichtung : Epoxydharz, pulverbeschichtet
Gehausebeschichtung : Epoxydharz, pulverbeschichtet
Druckluft : trocken und geolt
Kupplung : Standard ST37 gelb verzinkt / 18Cr8Ni

(Montagesatz Fa. D. Schwabe)

f_ XORELLA KINETROL-Schwenkantriebe Anbaumodule 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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Drehmomenttabelle £
Drehmomente (Nm) doppeltwirkender KINETROL-Schwenkantriebe o §
D 3
£3
- X
Antriebs- bar 'E E
grosse 1,5 2,0 25 3,0 35 4,0 45 5,0 55 6,0 6,5 7,0 T
OMO 010 020 025 035 040 050 055 060 070 075 08 090 g S
01 1,1 1,6 2,1 2,6 3,0 35 4,0 45 5,1 5,6 6,1 6,7 £ £
02 1,8 2,7 3,6 46 55 6.4 7.3 8,2 9.2 10,2 11,1 12,1 -GC) E
03 39 58 7,6 96 1,5 134 154 174 193 213 232 253 5 g
05 90 125 165 200 240 275 315 350 390 430 465 505
07 220 305 395 485 575 665 760 855 950 1050 1140 1240
08 387 532 67,7 823 960 1114 1259 1405 1550 1690 1840 1987
09 460 640 830 1020 1210 1400 1590 1790 1990 2200 2410 2610
10 80,0  111,0 1410 1720 2020 2320 2630 2940 3250 3550 3850  416,0
12 103,0 1470 190,0 2320 2750 3190 3600 4030 4460 4900 5320 5750
14 2650 3600 4600 5600 6600 7600 8700 9750 1080,0 1180,0 1280,0 13750
15 4350 6050 7690 937,0 11090 12870 14570 16320 1808,0 19820 21530 2337,
16 6400 860,0 1090,0 1310,0 1530,0 1750,0 1980,0 2200,0 2420,0 26500 2870,0 3100,0
18 1250,0 1750,0 2250,0 2750,0 3250,0 3750,0 4300,0 4850,0 54000 5950,0 6400,0  6900,0
20 24870 34440 44000 53100 62900 72300 8160,0 9090,0 10020,0 10960,0 11890,0 12760,0
30 37200 5160,0 6600,0 79650 94350 108450 12240,0 136350 15030,0 16440,0 178350 19140,0

Die Drehmomente gelten ebenfalls fur KINETROL-Stellantriebe.
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Drehmomenttabelle
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= 5 Drehmomente (Nm) einfachwirkender KINETROL-Schwenkantriebe
QO %
O
© < - s —
5 X Antriebs- Federeinheit Position des bar
-— E grésse  Standard DIN Luft- oder
cC = Federhubes 1,7 2,0 2,5 3,0 35 40 45 5,0 55
Q< o1 120 Anfang 15 16 23
E o Ende 09 1,0 18
= Anfang 3,0 35 3,8 43 47
c o i 3 ) 5
g o 02 120 Ende 1,4 1,9 24 3,0 37
= Anfang 2,8 3,4 42 5,2 5,7
-120-
% 'F;; 3 0-5600 Ende 2,1 28 37 47 5.1
o @O - Anfang 6,3 73 8,1 93 10,3
IS = 0 120 F120 Ende 41 53 6.4 7.6 8,7
(5]
Anfang 13,0 14,9 16,4 187 209
05 120 F120 Ende 85 10,7 13,0 15,6 17,5
07 -120-4000  F120-4000 é:;aé‘g 55’(1’ 1;2 12; f;g
Anfang ' ' 305 36,2 40,7 452 50,8
o7 . F120 Ende 19,8 26,0 30,5 36,4 42,4
08 120 Anfang 527 59,9 67,2 748 813
Ende 36,8 443 514 590 655
09 -120-4200  F120-4200 ’E\Egae”g fjg glg gg; jgg
i Anfang 61,0 724 819 930 1040
00 120 F120 Ende 50,3 614 71,2 828 938
! Anfang 56,0 65,0 800 930 1080
10 F120-5800 Ende 418 52,0 670 841 1000
10 F120 Anfang 1070 1212 1360 1496 1640
Ende 78,0 980 1146 1295  143,0
12 1204300  Fi204300  Anang igg i %;
Anfang 927 124 1320 1564 1760 198,0
C AP | PR 695 903 1100 1340 1540 1680
Anfang 1450 1707 1910 2135 2380
12 e’ F120 Ende 11,0 1370 1580 1815  204,0
. — Anfang 1450 1707 1910 2135 2380
Ende 11,0 1370 1580 1815 2040
Anfang 1920  220,0 2562  311,0 3560 1427  469,0 5130  529,0
1 gro-900  F120-4900 Ende 1190 1580 1930 2430 2880 3447 3900 4320 4470
o : Anfang 1720 2080 2442
14 120-5000  F120-5000 Ends W6 G S
N7 - Anfang 3740 4307 4790 5355  588,0
Ende 2490 3170 3670 4245 4780
Anfang 8350 9280 10020
15 -120-5900  F120-5900 Ends e e T
Anfang 3590 4280 5140 6175 7220
0 g0 6000 Ende 2450 3330 4210 5580 6680
Anfang 531,0 983,0
16 +120 6100 Ende 438,0 715,0
Anfang 8070 9700 864,0 10970 12105 1321,0
1 i F120 Ende 4840 7360 576,0 8320 9540 10810
\ ¥ Anfang 1235,0 2155,0
18 -120-7000  F120-7000 Ends A e
- N, F120 Anfang 16210  1940,0 15920  1875,0 24260 26925 29540
Ende 10250  1362,0 9955  1250,0 18400 21225 24170
Anfang 24210 2985,6 3929,0
20 R Ende 1859,0  2555,0 3189,0
Anfang 30000 34710 40230
L Q07300 F120-7300 Ende 22000 26320 2952,0
§ Anfang 24330 28780 45140 49895 5456,0
20 120 A Ende 16220 2127,0 34230 39325 44640
Anfang 3609,0 4038,0
i 07600 Ende 28480 3304,0
Anfang 4407,0 51130 5940,0
30 +120-7700 Ende 3400,0 41830  4664,0
Anfang 5237,0 6648,0
- w0 7800 Ende 3871,0 5440,0
P - Anfang 67710 74755 81840
: Ende 51340  5899,0 6696,0

Die Drehmomente stellen jeweils das Moment am Anfang und am Ende des Federhubes dar. Die Drehmomente von federschliessenden
und federéffnenden Antrieben sind identisch.

XORELLA KINETROL-Schwenkantriebe Drehmomenttabelle einfachwirkend 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-Schwenkantrieb Modell OMO-100

doppeltwirkend

Allgemeine Daten

Arbeitswinkel
max. Betriebstemp.

max. Betriebsdruck

max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment
Qualitat der Luft
Luftverdrangung

Gewicht

Beschichtung
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80° bis 100° w o
-20°C bis +80°C Z O
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) X =
Tbar
10bar

0,9Nm (bei 7bar)

trocken und geolt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5)
2,4cm?®

0,12kg

Epoxydharz, pulverbeschichtet

4 Montagebohrungen M3 x 5mm Luftanschluss 2 M5
auf Lochkreis @16.0 (seitenversetzt)

32

[}

-
o
w
(o))

Lage der Abflachung
relativ zum Drehfligel

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP055, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, Fligel und Dichtungsmittel

XORELLA

KINETROL-Schwenkantriebe Modell OMO-100 230414 Irrtum und Anderungen vorbehalten r, FRANK
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Allgemeine Daten

Arbeitswinkel

max. Betriebstemp.

max. Betriebsdruck

max. Druckstossfestigkeit

max. Drehmoment

Qualitat der Luft

Luftverdrangung

Gewicht ohne Federmodul
mit Federmodul

Beschichtung

KINETROL-Schwenkantrieb Modell 014-100

4 Montagebohrungen M4 x 16mm

auf Lochkreis 219

Modell 014-120

014-100 - doppeltwirkend
014-120 - einfachwirkend

78° bis 100°
-20°C bis +80°C
7bar

10bar

6,7Nm (bei 7bar)
trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 )
16,50cm?

0,28kg

0,54kg

Epoxydharz, pulverbeschichtet

59.2

12.7 38,5 7 5 4.80
4.78
7.2
- |t 7.6 — -
6 nutzbare Lange e
—
v .
B % S
Xe] (‘0—?7
o
o ©o I
° T
’ @ 9.53
Ansicht |
Mittelstellung
Iéuxﬂgqigpluss Jeder Antrieb wird komplett
(seitenversetzt) mit einem Standard-

Kupplungssttick geliefert
(Gewicht: 0.005 kg)

2 58,8

!

42,9

71,4

12.7

——— — —
[~

3 Montagebohrungen
M3 x 4mm
auf Lochkreis @ 15,88 -

nutzbare Lange 6

-
]R

s

Luftanschluss
2xG1/8"
(seitenversetzt)

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP040, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, Fligel und Dichtungsmittel

XORELLA
FRANK

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 014-100/014-120
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KINETROL-Schwenkantrieb Modell 024-100 €
Q]
Standardausfiihrung =<
doppeltwirkend , g
~ - c
\Is " ] SRS
) | NiT Ul) Ny
ALl | ~ - | - <t
i \ O
Allgemeine Daten - x ©
[——
Arbeitswinkel 80° bis 100° = w3
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C /1 47'6‘* Z O
/(afsbrgf}* ! E
max. Betriebsdruck 7bar k\—fg% . f
max. Druckstossfestigkeit 10bar LS
max. Drehmoment 12,1Nm (bei 7bar)
Qualitat der Luft trocken und geodlt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5)
Luftverdrangung 31cm?
Gewicht 0,44kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
18.0 10 - 10

4 Montagebohrungen
M4 x 8mm
auf Lochkreis @ 25,5

<
[ee]
L

8.5 nutzbare Lange

| /
N~
Y 7.98
X 793
91 Vierkant auf beiden Seiten Luftanschluss
— »| Ansicht: Fliigel in Endlage 2xG1/8"
(seitenversetzt)
Jeder Antrieb wird komplett mit einem 20,0
Standard-Kupplungsstlick —»‘ "7 +
geliefert. (Gewicht: 0,02 kg) ‘
N O [{e]
NOD =
oS T -
00 00
Anbaumodule X % ?
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), gegen den Uhrzeigersinn (Code - 130)
[0 Endschaltereinheit
O 180° Modul
O Stellungsanzeige / Monitor

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP041, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 024-100 120514 Irrtum und Anderungen vorbehalten (v XORELLA
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=2=8 KINETROL-Schwenkantrieb Modell 03A-100/033-100
T . — .
‘—é 8 Modell 033-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfithrung ohne NAMUR-Platte >
loR=8 DIN-Ausfiihrung “
E gl doppeltwirkend Dot P ;\
o o = \
D~ N [ \ ), ]
6 C§) \"éq,Oa <
¥ © Allgemeine Daten e | ™
== . e o
L 8 Arbeitswinkel 80° bis 100° e
Z 0O max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C r'ﬁ“'"‘w..,__
TS (mit VITON-Dichtung bis +100°C) / 47'6‘*
max. Betriebsdruck 7bar k{iigep,gﬁ#
max. Druckstossfestigkeit 10bar z‘i{"g\; 7
max. Drehmoment 25Nm (bei 7bar) Wt
Qualitat der Luft trocken und geodlt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 )
Luftverdrangung 60cm?
Gewicht 1,45kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
NAMUR-Adapterplatte 4 Montagebohrungen
12 2 Luftanschliisse R1/4" oder (beidseitig)
direkter Anbau des Magnetventiles M5 x 10 mm tief auf
105 74 (Anbaubild nach NAMUR) \\ - Lochkreis @ 31.1 mm
I P 4 Montagebohrungen W] i
I ‘ (beidseitig) ‘ ”‘ J]J!
'* S M4 x 8 mm tief auf — i
8'%. 8 - ﬂ'h Lochkreis g 25,5 mm ‘ /‘ N
O,
5 —Jﬁ rhald o &
Hyrd 1 i S s 2 @L N
L 74 ) N < 5
sy Flanschanschluss ® e 5 <
nach EN ISO 5211, F03 3
M5 x 8mm tief auf
Lochkreis @36 o3
Innenvierkant: A . A
09 x 10mm tief
© O,
alternativer Luftanschluss
G1/8" (seitenversetzt) 22,0
113

Anbaumodule

Federschlusseinheit

Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
Magnetventil nach NAMUR

Endschaltereinheit

Stellungsanzeige / Monitor

ooOo 0O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP054, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Flliigel und Dichtungsmittel

XORELLA KINETROL-Schwenkantriebe Modell 03A-100 / 033-100 130514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
‘ (9 FRANK 8



0
Q@ o
" —
KINETROL-Schwenkantrieb Modell 03B-100 / 034-100 =9
o 1
Modell 034-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte ‘é §§
. 9 o O
Standardausfiihrung ‘ = —
i i
doppeltwirkend “ | 59
K D~
N (% =
Allgemeine Daten . O) &
L g E —
Arbeitswinkel 80° bis 100° L= w3
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C - Z O
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) >
max. Betriebsdruck 7bar
max. Druckstossfestigkeit 10bar
max. Drehmoment 25Nm (bei 7bar)
Qualitat der Luft trocken und geodlt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5)
Luftverdrangung 60cm3
Gewicht 0,7kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
NAMUR-Adapterplatte 4 Montagebohrungen
12 12 2 Luftanschlisse R1/4“ oder (beidseitig)
- direkter Anbau des Magnetventiles M5 x 10 mm tief auf
105 | 60 — 1105 (Anbaubild nach NAMUR) \ 5 Lochkreis g 31.1 mm
D 4 Montagebohrungen L M=t
I H H (beidseitig) ||
= S ‘ M4 x 8 mm tief auf — o
] 8. == %o’. 8. Lochkreis @ 25,5 mm ‘ /‘ N
0 O = [colee] O, 0|
X X (%‘Gé) N
e B S 108
| 28 S & 9T e
O DD @ <
3
0
® R O,
© ©
alternativer Luftanschluss
G1/8" (seitenversetzt) 22,0
113
88
Jeder Antrieb wird komplett miteinem © S
Anbaumodule Standard-Kupplungsstiick 2
geliefert. (Gewicht: 0,03 kg) X o
Q
[0 Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130) 22
O Magnetventil nach NAMUR
O Endschaltereinheit
[0 180° Modul
[0 Stellungsanzeige / Monitor
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP054, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
KINETROL-Schwenkantriebe Modell 03B-100 / 034-100 130514 Irrtum und Anderungen vorbehalten XORELLA
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KINETROL-Schwenkantrieb Modell 05A-100 / 053-100

Modell 053-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte

DIN-Ausflihrung
doppeltwirkend

Allgemeine Daten

Arbeitswinkel
max. Betriebstemp.

max. Betriebsdruck

max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment
Qualitat der Luft
Luftverdrangung

Gewicht

Beschichtung

13 81

84° bis 100°

-20°C bis +80°C

(mit VITON-Dichtung bis +100°C)

7bar

10bar

50Nm (bei 7bar)

trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 )
113cm?

1,93kg

Epoxydharz, pulverbeschichtet

NAMUR-Adapterplatte

11

‘H

T

50
9.53

X947

[—

alternativer Luftanschluss

S
b HEs

2 Luftanschlisse R1/4“ oder
direkter Anbau des Magnetventiles
(Anschlussbild nach NAMUR)

\

k,}g\,ﬁgg;%*

"\f{

S

&
W

&

6 Montagebohrungen
M5 x 10 mm tief auf

Lochkreis @ 34,9 mm

336

G1/8" (seitenversetzt)

XORELLA
FRANK

Anbaumodule

Federschlusseinheit

Endschaltereinheit
AP-Stellungsregler
EL-Stellungsregler
P3-Stellungsregler

OoO0o0Oooo 0O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel

Stellungsanzeige / Monitor

AN
Flanschanschluss nach
EN ISO 5211, FO4

4 Montagebohrungen
M5 x 8mm tief

auf Lochkreis @ 42
Innenvierkant:

O 11 x 12mm tief

79.4

!

A

Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
Magnetventil nach NAMUR

=90°

empfohlener erschleissteilsatz SP042, bestehend aus:

2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 05A-100 / 053-100

130514
10

Irrtum und Anderungen vorbehalten
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" { -
KINETROL-Schwenkantrieb Modell 05B-100 / 054-100 =9
. . e © 1
Modell 054-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte ‘é E';
.. o O
Standardausfihrung = —
doppeltwirkend - .S 8
N : D~
U )
H \‘, O m
Allgemeine Daten | W x ©
'1‘1“" —
Arbeitswinkel 80° bis 100° 9 , w g
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C — S Z 3
(mit VI TON-Dichtung bis +100°C) ’,Nu.‘% v S
max. Betriebsdruck 7bar 4’.*«.
max. Druckstossfestigkeit 10bar /’ p 9@,,,064\'
max. Drehmoment 50Nm (bei 7bar) k'*‘-‘i?gon-eﬁ 4
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitat nach ISO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) 7__”_;
Luftverdrangung 113cm?
Gewicht 1,24kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
e 13 67 _— . NAMUR-Adapterplatte
11 11 2 Luftanschlisse R1/4“ oder
- direkter Anbau des Magnetventiles
e B "7 (Anschlussbild nach NAMUR)
ST 6 Montagebohrungen J‘:”U 7H‘ |
R ‘ (beidseitig) 2
- M5 x 10 mm tief auf ‘ ©
\ ] Lochkreis @ 34,9 mm 5
o 8% L = . . = J | |
g 8% \
X +
r e M~
|| oo
2 <
alternativer Luftanschluss '

G1/8" (seitenversetzt)

Anbaumodule Standard-Kupplungsstiick

geliefert. (Gewicht: 0,03 kg)
Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
Magnetventil nach NAMUR
Endschaltereinheit
AP-Stellungsregler
EL-Stellungsregler
P3-Stellungsregler
180° Modul
Stellungsanzeige / Monitor

I o o R

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP042, bestehend aus:

Jeder Antrieb wird komplett mit einem

19

2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 05B-100 / 054-100 130514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
11
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Arbeitswinkel
max. Betriebstemp.

max. Betriebsdruck

max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment
Qualitat der Luft

80° bis 100°
-20°C bis +80°C

Qo

)

= 9 .

8= KINETROL-Schwenkantrieb Modell 07A-100/073-100

o 1

—‘é ﬂ Modell 073-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte “

SISl DIN-Ausfiihrung

-(CJ 8 doppeltwirkend N ,
D i A |
1 < .
8 5 Allgemeine Daten _ ey | Si”
- = ‘ -

w o

Z 3

X =

(mit VITON-Dichtung bis +100°C) T 2"‘*\.

7bar f b 7' 64\'

10bar Koz, Pl
“\2’\_?90,‘ ¢ i

124Nm (bei 7bar) ~87

trocken und geolt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5) -

.

e

Luftverdrangung 300cm?
Gewicht 3,56kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
20 117 36
NAMUR-Adapterplatte e
—— e ———
2 Luftanschliisse R1/4* oder 2 Montagebohrungen
18 10 . . M8 x 16 mm tief auf
—— — - direkter Anbau des Magnetventiles Lochkreis @ 50.8 mm
(Anschlussbild nach NAMUR) \
RIS A ny L
‘ UJM | 4 Montagebohrungen UL‘ HH ‘Fj “
— M8 x 16 mm tief auf L o
Lochkreis @ 50,9 mm C. 3 v“ (,B'
i 3

764
15.98

—
I~

Flanschanschluss
nach EN 1SO5211, FO5
4 Montagebohrungen
M6 x 10mm tief

auf Lochkreis @50,0
Innenvierkant:

O 14 x 16mm tief

102,6

178

alternativer Luftanschluss
G1/4" (seitenversetzt)

A
!

Anbaumodule

Federschlusseinheit

Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
Magnetventil nach NAMUR

Endschaltereinheit

AP-Stellungsregler

EL-Stellungsregler

P3-Stellungsregler

Stellungsanzeige / Monitor

OoO0O0o0oo O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°

empfohlener Verschleissteilsatz SP043, bestehend aus:

2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fliigel und Dichtungsmittel
'r'- XI(-')RREID_It(A KINETROL-Schwenkantriebe Mod?g 07A-100/ 073-100

140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten



KINETROL-Schwenkantrieb Modell 07B-100 / 074-100

Modell 074-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfihrung ohne NAMUR-Platte

Standardausfiihrung “ } R
doppeltwirkend : N

O
2o
*g?-’
1
X <t
cC N~
o O
g\
L O
(@)
B 2
-1 M
O N~
mO
G
Z 3
Y =

S b \
) \ 14
Allgemeine Daten NG LY
Arbeitswinkel 80° bis 100° N el b ™
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C b R
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) t,ﬁ-‘.
max. Betriebsdruck 7bar 4%“‘*«.
max. Druckstossfestigkeit 10bar f’ 9, 4
max. Drehmoment 124Nm (bei 7bar) /r"’agO:/‘.”? ;
Qualitat der Luft trocken und gedlt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) e{h &
Luftverdrangung 300cm? o
Gewicht 3,13kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
—— 20 100 20 t—— 36 2 Montagebohrungen
— — (beidseitig)
18 18 M8 x 16 mm tief auf
™ — 4 Montagebohrungen Lochkreis @ 50,8 mm
(beidseitig) e
M8 x 16 mm tief auf o ME |
‘ Lochkreis @ 50,9 mm :;.
< | © ™ ]‘ 2 ¥ ¥ 2 N
388 = =~ o S A !
A e — i & T
V - r IR A e"

102,6

X "x‘/ Q’@ ', “
$ 9l 1ol O
A%

alternativer Luftanscluss 178
G1/4" (seitenversetzt)

A
!

40
Jeder Antrieb wird kompleft mit einem ~ o*
Standard-Kupplungsstiick NG ~
Anbaumodule geliefert. (Gewicht: 0,17 kg) ©S —f - - g
i
[0 Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
O Magnetventil nach NAMUR
O Endschaltereinheit
[0 AP-Stellungsregler
O EL-Stellungsregler
[0 P3-Stellungsregler
O 180° Modul
[ Stellungsanzeige / Monitor
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP043, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
KINETROL-Schwenkantriebe Modell 07B-100 / 074-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten (" XISRRAEhII'_(A
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DIN-Ausflihrung
doppeltwirkend

Allgemeine Daten

Arbeitswinkel
max. Betriebstemp.

D
=8
C -
S&
c O
O O
B\
L O
(&)
) <
g
O ©
D:O
S
Z 3
=

max. Betriebsdruck

max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment
Qualitat der Luft
Luftverdrangung

Gewicht

Beschichtung

20 133
12

KINETROL-Schwenkantrieb Modell 08A-100 / 083-100

Modell 083-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte ﬁ

Iﬂ/'l ;l"hl

i-(\\ \\ ‘ :

= 1A \1;_,
» b

i
U

80° bis 100° L
-20°C bis +80°C

(mit VITON-Dichtung bis +100°C) o=
7bar /’ Ay

10bar . k'“’if‘zigeprd r*
199Nm (bei 7bar) '?O\”f’f 5
trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) -3
485cm?

3,53kg

Epoxydharz, pulverbeschichtet

NAMUR-Adapterplatte
2 Luftanschliisse R1/4“ oder — —

4 Montagebohrungen

I direkter Anbau de_s Magnetventiles M8 x 16 mm tief auf
(Anschlussbild nach NAMUR) Lochkreis @ 70,0 mm
18  — ——
——— ‘ (5 MJ M 2 Montagebohrungen
M8 x 16 mm tief auf -
— Lochkreis g 50,8 mm \ o
—— " ol 2
* — | S
29 . C ) [ 0 Y
Lf: s N i
X § ( ‘J — ‘
— Flanschanschluss ~
nach EN 1SO5211, FO7 g’
4 Montagebohrungen -
M8 x 16mm tief
auf Lochkreis @70,0
Innenvierkant:
[0 17 x 19mm tief V
alternativer Luftanschluss 208
G1/4" (seitenversetzt) — -
Anbaumodule
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
[0 Magnetventil nach NAMUR
O Endschaltereinheit
0 AP-Stellungsregler
[0 EL-Stellungsregler
0 P3-Stellungsregler
[0 Stellungsanzeige / Monitor
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP900, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
'r'— ngEh';(A KINETROL-Schwenkantriebe |\/|od<1a|‘|1 08A-100/083-100 140514 Irtum und Anderungen vorbehalten



15.98
X 15.93

O
Q o
] —
KINETROL-Schwenkantrieb Modell 08B-100 / 084-100 ==
o 1
Modell 084-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte . = N
. 3 - - o O
Standard-Ausfiihrung @ ’ = = —
doppeltwirkend I§# / " T4 S 8
° @
=\ -4 m
( )
Allgemeine Daten Hi 4 |9 Vg 8 =
y = =
Arbeitswinkel 80° bis 100° - d1 - Ll g
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C Z o
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) rty Y =
max. Betriebsdruck 7bar f 47’&“
max. Druckstossfestigkeit 10bar kqiigeprgﬁ*
max. Drehmoment 199Nm (bei 7bar) .?gr\/fg
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitt nach ISO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) st
Luftverdrangung 485cm?
Gewicht 2,76kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
20 110 19 NAMUR-Adapterplatte
— — ~-=— 2 Luftanschlisse R1/4“ oder 495 4 Montagebohrungen
12 direkter Anbau des Magnetventiles | (beidseitig)
B (Anschlussbild nach NAMUR) M85 x 16 mm tief auf
Lochkreis g 70,0 mm
18 17 ‘
2 Montagebohrungen
M8 x 16 mm tief auf ™
Lochkreis @ 50,8 mm ot R
1 o ! ¢
o I - 23 2 L]
ee = i
3 REIE
'\..
8
|
alternativer Luftanschluss
G1/4* (seitenversetzt) ‘ |
Jeder Antrieb wird komplett mit einem X S Y
Standard-Kupplungsstiick 22 0
Anbaumodule geliefert. (Gewicht: 0,24 kg) ‘_IX‘_ S
A ‘
O Federschlusseinheit 42
Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
[0 Magnetventil nach NAMUR
O Endschaltereinheit
O AP-Stellungsregler
O EL-Stellungsregler
O P3-Stellungsregler
[0 stellungsanzeige / Monitor
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP900, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
KINETROL-Schwenkantriebe Modell 08B-100 / 084-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten (v ngElﬁll_-(A
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DIN-Ausflihrung
doppeltwirkend

Allgemeine Daten

Arbeitswinkel
max. Betriebstemp.

max. Betriebsdruck
max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment

80° bis 100°

-20°C bis +80°C

(mit VITON-Dichtung bis +100°C)
Tbar

10bar

261Nm (bei 7bar)

KINETROL-Schwenkantrieb Modell 09A-100 / 093-100

Modell 093-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte

Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) g
Luftverdrangung 644cm?
Gewicht 7,36kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
20 146 NAMUR-Adapterplatte
12 2 Luftanschlusse R1/4“ oder 46.0 4 Montagebohrungen
18 — ] - direkter Anbau des Magnetventiles e M10 x 20 mm tief auf
(Anschlussbild nach NAMUR) \ Lochkreis g 65,0 mm
1] L) 1]
— ‘ 2 Montagebohrungen | | i
M8 x 16 mm tief auf B ~
i % —— Lochkreis @ 50,8 mm A ~| R
— T >
5 8% 8y n TN '
0| LW @I
S| N ¥ i
X J’ © S
! |-
Flanschanschluss © @ /> S
nach EN 1S05211, F0O7 09 <
4 Montagebohrungen % v ®
M8 x 16mm tief e Nle - \@ ) S
auf Lochkreis @70,0 ET
Innenvierkant: 9 S
O 17 x 19mm tief o Y
alternativer Luftanschluss - 227 -
G1/4* (seitenversetzt)
Anbaumodule
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
[0 Magnetventil nach NAMUR
O Endschaltereinheit
O AP-Stellungsregler
[0 EL-Stellungsregler
0 P3-Stellungsregler
O stellungsanzeige / Monitor

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP045, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

XORELLA :
KINETROL-Schwenkantriebe Modell 09A-100 / 093-100 140514
FRANK "

Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-Schwenkantrieb Modell 09B-100 / 094-100

Modell 094-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfihrung ohne NAMUR-Platte

Standardausfiihrung
doppeltwirkend

Allgemeine Daten

Arbeitswinkel
max. Betriebstemp.

max. Betriebsdruck

max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment
Qualitat der Luft

80° bis 100°

-20°C bis +80°C

(mit VITON-Dichtung bis +100°C)
7bar

10bar

261Nm (bei 7bar)

1

trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5)

o)
Q0
c

©
~

c

o)

=
s

)
&
-
@)
o
I_
L
=
X

o
S
Y
v
(o))
S
~~
o
S
i
m
o)
o
[
°

o
=

Luftverdrangung 644cm3
Gewicht 6,24kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
20 126 26 NAMUR-Adapterplatte 4 Montagebohrungen
2 Luftanschliisse R1/4“ oder 46.0 (beidseitig) _
18 12 - 235 direkter Anbau des Magnetventiles —— M10 x 20 mm tief auf
—— —="""=— (Anschlussbild nach NAMUR) N LEATIEE & B i
2 Montagebohrungen | | 1
M8 x 16 mm tief auf By ~
Lochkreis @ 50,8 mm ~| R
n ~t
3 AR AG 10
ql 22 22 S . i
= & 1 0 5
" @, O
O ©®
. /! 09 ] g_
t \% ~
©)
© 7 iy ’E T R (@)
3 | ®
Q) (@ Y
alternativer Luftanschluss L 227 ]
G1/4* (seitenversetzt) ‘ o
50 i
Jeder Antrieb wird komplett miteinem | | -
Standard-Kupplungsstiick 2 > < (53
Anbaumodule geliefert. (Gewicht: 0,30 kg) oo S
il @/1@)
[0 Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
O Magnetventil nach NAMUR
O Endschaltereinheit
[0 AP-Stellungsregler
O EL-Stellungsregler
[0 P3-Stellungsregler
O 180° Modul
[ Stellungsanzeige / Monitor

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP045, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

XORELLA
(v FRANK

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 09B-100 / 094-100 140514

17

Irrtum und Anderungen vorbehalten



Qualitat der Luft

o)

(O]

= O

e "

=8 KINETROL-Schwenkantrieb Modell 10A-100/103-100

T ,

—‘é 8 Modell 103-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte “

SNl DIN-Ausfiihrung | Y

GR=f coppeltwirkend W

a0

8 2 Allgemeine Daten + |

l— — . ) A}

LL 8 Arbeitswinkel 78° bis 100°

Z O max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C r,fh.

IS (mit VITON-Option up to +100°C) 4";;4-:.\_
max. Betriebsdruck 7bar fl 9ep, 6*
max. Druckstossfestigkeit 10bar ‘-{j?%:‘fﬁ :
max. Drehmoment 416Nm (at 7bar) ~2 7

trocken und geolt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5)

Luftverdrangung 1025cm?
Gewicht 9,8kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
NAMUR-Adapterplatte 4 Montagebohrungen
2 Luftanschlusse R1/4“ oder ~ 72125 (beidseitig)
20.0 175 _direkter Anbau des Magnetventiles M10 x 16 mm tief auf
- T (Anschlussbild nach NAMUR) \ Lochkreis ¢ 102,0 mm
—— T 3
|18 H= 2 Montagebohrungen 9 i

=
N

Flanschanschluss
nach EN 1ISO5211, F10
4 Montagebohrungen
M10 x 16mm tief

auf Lochkreis @102,0

Innenvierkant:
O 22 x 24mm tief

S Rp—
NI

M8 x 16 mm tief auf
Lochkreis @ 50,8 mm §< ©

58

M
(1))

WO |

~

= |

a70

72125

131

alternativer Luftanschluss
G1/4* (seitenversetzt)

Anbaumodule

Federschlusseinheit

Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
Magnetventil nach NAMUR

Endschaltereinheit

AP-Stellungsregler

EL-Stellungsregler

P3-Stellungsregler

Stellungsanzeige / Monitor

Ooo0oOooo 0O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP056, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

Irrtum und Anderungen vorbehalten

XORELLA KINETROL-Schwenkantriebe Modell 10A-100 / 103-100 140514
(% "Frank .



KINETROL-Schwenkantrieb Modell 12A-100 / 123-100

Modell 123-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte .
DIN-Ausfiihrung B 4

doppeltwirkend I

Allgemeine Daten =0 Y

Arbeitswinkel 80° bis 102° -
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C
(mit VITON-Dichtung bis +100°C)
max. Betriebsdruck 7bar
max. Druckstossfestigkeit 10bar
max. Drehmoment 575Nm (bei 7bar)
max. zul. Drehmoment [] 16 = 300Nm
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitit nach ISO 8573.1, Klasse 4.5.5 )
Luftverdrangung 1410cm?
Gewicht 11,9kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet

O
2 5
2
S &
c AN
QO v
;\
T O
(@)
) <
<
O«
m\—
G
Z 3
=

31 180,5 NAMUR-Adapterplatte __55.0_ 4 Montagebohrungen
= 2 Luftanschllisse R1/4“ oder Y M12 x 24 mm tief auf

14 direkter Anbau des Magnetventiles Lochkreis @ 77,8 mm
(Anschlussbild nach NAMUR) N

4 Montagebohrungen
M5 x 10 mm tief

LT il

\
15.98
X 1593

@ 100
—

24.98
®24.93

I

o
©

!
Flanschanschluss
nach EN 1SO5211, F10
4 Montagebohrungen
M10 x 16mm tief
auf Lochkreis @102,0
Innenvierkant:
0 22 x 24mm tief

alternativer Luftanschluss
G3/8" (seitenversetzt)

Anbaumodule

Federschlusseinheit

Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
Magnetventiimontage nach NAMUR

Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)
AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
P3-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
Stellungsanzeige / Monitor (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)

Ooo0o0oOooo 0O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP046, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 12A-100 / 123-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten (> XORELLA
e ¥ FRANK
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Qo
[ - "
r=3=8 KINETROL-Schwenkantrieb Modell 12B-100 / 124-100
o 1
é § Modell 124-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte -
o ; pe |
>3l Standardausflihrung S IO
= 8 doppeltwirkend I & AN
e > \'(
1 m \ (A
O N . i S ”P&f‘
X < Allgemeine Daten =i " G s
|— e : J =
IO  Arbeitswinkel 80° bis 102° g
Al max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C r,f"u.
< S (mit VITON-Dichtung bis +100°C) 4““71;%:.\.,
max. Betriebsdruck 7bar fl 9% 64\'
max. Druckstossfestigkeit 10bar “uk’“iiago:/‘{ﬁ 3
max. Drehmoment 575Nm (bei 7bar) ~2 S
Qualitat der Luft trocken und geodlt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5) o
Luftverdrangung 1410cm?
Gewicht 12,1kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
31 156 31 NAMUR-Adapterplatte 4 Montagebohrungen
2 Luftanschliisse R1/4" oder A (beidseitig)
14 2% direkter Anbau des Magnetventiles 31 M12 x 24 mm tief auf
— - —~ (Anschlussbild nach NAMUR) " Lochkreis ¢ 77,8 mm
T ) \ T
T 4 Montagebohrungen [ ] I
— &‘ M5 x 10 mm tief = Ej
0Mm__OMm I
oo O N
<< | 86 =2
o wWlmyl |
o | [EF 2 5
ST F ‘
alternativer Luftanschluss
G3/8" (seitenversetzt)
. ) Y 56
Jeder Antrieb wird komplett mit einem ’<—> J
Standard-Kupplungsstick oo ‘
Anbaumodule geliefert. (Gewicht: 0,60 kg) Eg T0_l g
di
[0 Federschlusseinheit 7
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
[0 Magnetventiimontage nach NAMUR
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
[0 EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
[0 P3-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
O 180° Modul
[0 Stellungsanzeige / Monitor (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608;
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP046, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
’f'- XISSAE[%III-_(A KINETROL-Schwenkantriebe Modell 12B-100 / 124-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-Schwenkantrieb Modell 14A-100 / 143-100 €2
o 1
Modell 143-100 ist der Antrieb in DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte } —é Q
I m L
DIN-Ausflhrung = -
doppeltwirkend -S 8
Lo
— <
i X \ o<
Allgemeine Daten X <
. = =3
Arbeitswinkel 80° bis 100° R, w3
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C . Z 0o
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) Y =
max. Betriebsdruck 7bar
max. Druckstossfestigkeit 10bar f 4. 98
max. Drehmoment 1375Nm (bei 7bar) k\‘if?go
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 )
Luftverdrangung 3294cm?
Gewicht 15,6kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet

4 Montagebohrungen

NAMUR-Adapterplatte (beidseitig)
200 38 2 Luftanschlisse R1/4" oder 69.85 M16 x 28,5 mm tief auf
—-—————————————— ~=— direkter Anbau des Magnetventiles — " = Lochkreis @ 98,8 mm
o (Anschlussbild nach NAMUR)
S
LT 4 Montagebohrungen il |
j S M5 x 10 mm tief ‘8
| e
o H |
o = 1Y
> J\ ‘ I
— S
Flanschanschluss )
nach EN ISO5211, F12
4 Montagebohrungen
M12 x 20mm tief
auf Lochkreis @125,0
Innenvierkant:
0 27 x 29mm tief V
alternativer Luftanschluss
G 1/2" (seitenversetzt)
Anbaumodule
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code F120), im Gegenuhrzeigersinn (Code F130)
O Magnetventil nach NAMUR
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
[0 EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
O P3-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
O Stellungsanzeige / Monitor (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP047, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
XORELLA

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 14A-100 / 143-100 140514  Irrtum und Anderungen vorbehalten
o1 | 9 FRANK



®)
Q 5
[ - "
== KINETROL-Schwenkantrieb Modell 14B-100 / 144-100
o 1
= 3; Modell 144-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfithrung ohne NAMUR-Platte
O - .
Sl Standardausfiihrung ﬁ - "
ol=gl Joppeltwirkend . \.
@y
-1 m
O q‘ H o =
X < Allgemeine Daten | 3 g
L 8 Arbeitswinkel 80° bis 100° = Lt S "
ANl max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C N I
Y > (mit VITON-Dichtung bis +100°C) o
max. Betriebsdruck 7bar & i,
max. Druckstossfestigkeit 10bar /‘ q "’é“
max. Drehmoment 1375Nm (bei 7bar) “*4‘3{3%‘”’*
max. zul. Drehmoment 0016 = 300Nm 33@53 iy
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitit nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) el
Luftverdrangung 3294cm?
Gewicht 15,6kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
4 Montagebohrungen
NAMUR-Adapterplatte (beidseitig)
2 Luftanschlisse R1/4“ oder 69.85 M16 x 28,5 mm tief auf
—=— direkter Anbau des Magnetventiles —_ Lochkreis @ 98,8 mm
(Anschlussbild nach NAMUR) 31
S \5,‘ .
M 4 Montagebohrungen t HHH “
g M5 x 10 mm tief 1w
AN < 2
X @ *
! - 1
M © i
A
[c]
&
Y
alternativer Luftanschluss
G 1/2° (seitenversetzt) 63.5
Jeder Antrieb wird komplett mit einem ‘
Standard-Kupplungsstlick L
geliefert. (Gewicht: 0,70 kg) 88 1 5
Anbaumodule &xﬁ FB g s

Federschlusseinheit

Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
Magnetventil nach NAMUR

Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)
AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
P3-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)

180° Modul

Stellungsanzeige / Monitor (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)

ooOooooo 0O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP047, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

XORELLA KINETROL-Schwenkantriebe Modell 14B-100 / 144-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
‘ ¥ FRANK o
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24.93

O
2 5
] —
KINETROL-Schwenkantrieb Modell 15B-100 / 154-100 €2
o 1
Modell 154-100 ist der Antrieb in Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte é %
O v
Standardausfiihrung E - S -~
doppeltwirkend 3 . -(C_) 8
35
Al . ! O w
gemeine Daten 3 . g X <
| S " , . ) J I_ f—
Arbeitswinkel 80° bis 100° == e w3
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C ]} i 1 Z 0O
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) o Y =
max. Betriebsdruck Tbar ,'ﬁ“‘"n.,w_
max. Druckstossfestigkeit 10bar j’ 47‘&"‘ a
max. Drehmoment 2337Nm (bei 7bar) k'\/-r'i:gepmﬁ* L
max. zul. Drehmoment [116 = 300Nm e b
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) ot
Luftverdrangung 5920cm?
Gewicht 21,0kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
NAMUR-Adapterplatte 98;19 E‘b';’:g;‘g?t?ge)b°hr“”93”
2 Luftanschllisse R1/4* oder g .
*35'5 245 pL—— direkter Anbau des Magnetventiles ﬁmi)k( 2.8‘5 Tﬂ)téef Gl
16 0 - (Anschlussbild nach NAMUR) T
12. 36 L
— 125 Tl ™ i 4 Montagebohrungen il |
- 2R M5 x 10 mm tief =
8 ﬂ — ] ! 2 Bohrungen fir <[ &
© 18 //[ X Y I A @K Oo Arretierungsbolzen <| *
® L ) rl j 3g Q) - @12x20mmtief |
- 2 “ c»] A
© \° © %
(® 4— \%
@ o O / 115 le) Q o
@) E T )
alternativer Luftanschluss 102
G 1/2“ (seitenversetzt) - 433 -
80
Jeder Antrieb wird komplett mit einem 44
Standard-Kupplungsstiick
Anbaumodule geliefert. (Gewicht: 1,40 kg) vg f o] )
22 ook 2
B8 5T T 28
& Lmo’ Q
[0 Federschlusseinheit S Y
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
O Magnetventil nach NAMUR
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
O EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
[0 P3-Stellungsregler (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1609)
O Stellungsanzeige / Monitor (Montage unter Verwendung der Adapterplatte SP1608)

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP917, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

XORELLA

KINETROL-Schwenkantriebe Modell 15B-100 / 154-100 FRANK
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KINETROL-Schwenkantrieb Modell 163-100

2 175

(G

DIN-Ausfuhrung [ ]
. \ K a.
doppeltwirkend ‘ \
. = ey,
Allgemeine Daten L
-y
vy
Arbeitswinkel 80° bis 100°
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C r'hh"‘-u,
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) / QAre-
max. Betriebsdruck 7bar P g%qys*
max. Druckstossfestigkeit 10bar k\i?go,,éf; ;
max. Drehmoment 3100Nm (bei 7bar) i
Qualitat der Luft trocken und geodlt (Luftqualitit nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5)
Luftverdrangung 7630cm?
Gewicht 60kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
55 380 108
———
49 16 4 Montagebohrungen R 24 ™30 :ﬂg/lor;tagebg:rungen
= N M24 x 38mm tief auf e B x 8mm tie
Lochkreis @ 152,7 DO 2 Bohrungen fiir © i
} o il Arretierungsbolzen &
ON chii & .
S N | 0 | (siehe Details) @ 20 x 40mm tief |
g | < | @ Sl : I
X
1 ‘\
S
Flanschanschluss ®
: nach EN ISO 5211, F16
4 Montagebohrungen
! M20 x 32mm tief auf
Lochkreis @165 ‘
Luftanschluss G1/2" Innenvierkant: 152
(seitenversetzt) X146 x 43mm tief 530
Anbaumodule
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
O EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 180° Modul
O Stellungsanzeige
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP053, bestehend aus:
2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fliigel und Dichtungsmittel
XORELLA i . _ .
FRANK KINETROL-Schwenkantriebe Modell 163-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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0
Q0
u S
KINETROL-Schwenkantrieb Modell 164-100 =
Standard-Ausfiihrung g =
doppeltwirkend ‘ p -, o
| \ =
‘ \\ £ o
| O 5
N \ < D —
i . - <
. O ©
Allgemeine Daten =i ‘ X <
Arbeitswinkel 80° bis 100° Ty L S
max. Betriebstemp. -20°C bis +80°C ,,m_ Z O
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) 4“%-‘_‘ Y =
max. Betriebsdruck 7bar e X
max. Druckstossfestigkeit 10bar - ,,»(rag@p,a;;«.,( 3
max. Drehmoment 3100Nm (7bar) e, S
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) "
Luftverdrangung 7630cm?
Gewicht 37,4kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
55 274 55 4 Montagebohrungen 4 Montagebohrungen
- ~ (beidseitig) 108 (beidseitig)
. R 24 30 :
49 M24 x 38mm tief auf - M5 x 8mm tief
™ - Lochkreis @ 152,7 i
== 2 Bohrungen flr 5
‘m o ‘ ‘ Arretierungsbolzen &
R 8% o | o (siche Dotailsy A @ 20 x 40mm tief
s 99| B - 2|8
X
1
N
3
!
Luftanschluss G1/2"
(seitenversetzt)
Jeder Antrieb wird komplett 90 38
mit einem Standard- XX
Kupplungsstiick geliefert. i 49 - Q ‘
(Gewicht: 2,40 kg) $ ’!
28 ‘ 18
SN
) f
& <+
% 9
Anbaumodule 0 @
¢ NN
NG
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), im Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP053, bestehend aus:
2 Fligeldichtungen, 2 Federbleche, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
KINETROL-Schwenkantriebe Modell 164-100 140514  Irrtum und Anderungen vorbehalten r,_ XISSAEht(A
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KINETROL-Schwenkantrieb Model 184-100

Standard-Ausflihrung
doppeltwirkend

Allgemeine Daten

Arbeitswinkel
max. Betriebstemperatur

max. Betriebsdruck
max. Druckstossfestigkeit
max. Drehmoment

80° bis 100°

-20°C bis +80°C

(mit VITON
Tbar
10bar

6900Nm (7bar)

]
: QL,_) \
\. ).
- )|
)
\." VF,'
=i ®
® &\ 4
“% | ; b
-Dichtung bis +100°C) &m

[ T8

Kory e”’g‘k

“\a_-jgor/e F
B2

Qualitat der Luft trocken und gedlt (Luftqualitat nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) e
Luftverdrangung 17170cm?
Gewicht 94,6kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
78 360 78 Schiitz 4 Montagebohrungen (beidseitig)

(siehe Details) M30 x 50mm tief auf Lochkreis & 226,3
72

—— [———
2 Bohrungen fiir Arretierungs-
‘ | bolzen @ 25 x 50mm tief
|
[(e}
E o] Yo
il N 9
® r
: Y
1 8
56.95
“56.85 Y
Luftanschluss G3/4" 4 Montagebohrungen (beidseitig)
(seitenversetzt) MS x 8mm tief
130 IStS Schlitz (auf beiden Seiten der Welle)
. . . oo
Je_der Antrieb wird komplett - — OO M6 x 12 deep
mit einem Standard- | 73 Q ‘
Kupplungsstiick geliefert. ‘
(Gewicht: 6,20 kg) -o e ©
NN -
[ToXtel [
Anbaumodule b r *
O Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP048, bestehend aus:

2 Flugeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 2 Seitenplatten, 1 Fliigel und Dichtungsmittel

XORELLA

KINETROL-Schwenkantrieb Modell 184-100
FRANK W '
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Q0
n - | -
KINETROL-Schwenkantrieb Model 204-100 [ IS
' el \ S
Standard-Ausfiihrung d Vi A, C
doppeltwirkend 2 g
4 ] <
- = 3 O 8
L 4 gt
. =i ' o
Allgemeine Daten y - 8 N
= = =
Arbeitswinkel 80° bis 100° w3
max. Betriebstemperatur -20°C bis +80°C foo Z o
(mit VITON-Dichtung bis +100°C) 47-»\. Y =
max. Betriebsdruck 7bar 9ep NN
max. Druckstossfestigkeit 10bar “"x’r‘if?go:? E
max. Drehmoment 12760Nm (7bar) ~I 7
Qualitat der Luft trocken und geodlt (Luftqualitat nach 1ISO 8573.1, Klasse 4.5.5)
Luftverdrangung 33350cm?
Gewicht 195,6kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
. 8 Montagebohrungen
100 620 100 " Schlitz -
=2 Bohrungen fur (siehe Details) — 160= f\t/ljglodieSIg?YZm tief auf
94 154 94 Arretlerungsbolzgn _ 30 _
— — . @10 x 12mm tief Lochkreis @226,3
R 70
e R C |
& 3
i\ 2
< |
! 3
72.95
X 7285 ‘
209.3 | 4 Montagebohrungen
Luftanschluss G1" ~o 680 M5x8mm tief
(seitenversetzt) 170 28
OO

Jeder Antrieb wird komplett = =
mit einem Standard- '\: 8
Kupplungsstick geliefert. L <+ —1

(Gewicht: 15,40 kg) X }7

Anbaumodule

@150

— -

Federschlusseinheit

Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)

ooo 0O

werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP051, bestehend aus:
4 Flugeldichtungen, 4 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 4 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel

KINETROL-Schwenkantrieb Modell 204-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten r; XgnnAElﬁt(A

27



o)
Q0
- u [
= KINETROL-Schwenkantrieb Model 304-100 ™
© 4 \
=< Standard-Ausfiihrung ’ b
() doppeltwirkend i &
= 3 o
oS ] -
Ul) — |3 e
- d— H 2
8 = Allgemeine Daten Y ¥
——— - o
LLI 8 Arbeitswinkel 80° bis 100° Fee
Z 0O max. Betriebstemperatur -20°C bis +80°C ey
Y > (mit VITON-Dichtung bis +100°C) -
max. Betriebsdruck 7bar //“4\?“
max. Druckstossfestigkeit 10bar ,ragep,gfa\'
max. Drehmoment 19140Nm (7bar) “\_iago%g ;
Qualitat der Luft trocken und geolt (Luftqualitét nach 1SO 8573.1, Klasse 4.5.5 ) \\m,_f
Luftverdrangung 50025¢cm?
Gewicht 273kg
Beschichtung Epoxydharz, pulverbeschichtet
Schlitz
iehe Detail
100 —$> 100 | . (siehe Detalle) 8 Montagebohrungen
154 2 Bohrungen fir <159 (beidseitig)
- | Arretierungsbolzgn 30 M30 x 50mm tief auf
94 210 x 12mm tief i == Lochkreis @226,3
\ I
o © A
54 ® \ 3
: i
<
! 8
72.95 ! | 4 Montagebohrungen
M 7285 2& 3 M5 x 8mm tief
Luftanschluss G1" — o
(seitenversetzt) ~o 680
170 ag
(o)X=}
. 88 o
Jeder Antrieb wird komplett ‘ —  ~Q %
mit einem Standard- ": 8 o
Kupplungsstlick geliefert. L Q =<+ —t 2
(Gewicht: 15,40 kg) X * Q%
Anbaumodule
[0 Federschlusseinheit
Federhub im Uhrzeigersinn (Code - 120), Gegenuhrzeigersinn (Code - 130)
[0 Endschaltereinheit (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 AP-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
[0 EL-Stellungsregler (Montage unter Verwendung von SP 389 und SP1601)
werksseitig eingestellter Arbeitswinkel = 90°
empfohlener Verschleissteilsatz SP052, bestehend aus:
6 Flugeldichtungen, 6 Federblechen, 2 Wellendichtungen, 6 Seitenplatten, 1 Fligel und Dichtungsmittel
'r; XI?F?AEII:III'_(A KINETROL-Schwenkantrieb Modell 320;-100 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten



KINETROL ISO-Adapter

Allgemeine Daten

Der ISO-Adapter von KINETROL ist fir den Umbau eines KINETROL-Standardantriebs
(Aussenvierkant, beidseitig) in die DIN-Ausfihrung nach EN ISO 5211 entwickelt worden
und flr Direktmontage auf einfach- und doppeltwirkende Standardantriebe von KINETROL
der Modellgréssen 02, 03, 05, 07, 08 und 09 verfigbar.

Das patentierte Design ermdglicht es, metrische Schrauben in beiden Richtungen einzu-
setzen und den Antrieb direkt auf eine Armatur zu montieren. Die Aussparungen am Mon-
tageflansch dienen zur Sicherung gegen Verdrehen der Montageschrauben bzw. Muttern
und ermdglich somit eine schnelle Montage.

[ mehrfach Flanschanschluss

robustes Epoxydharz beschichtetes Gehause

ohne Gewindebohrungen fur optimalen Korrosionsschutz

retinierte Kupplung

OOo0onO

optional ist die Kupplung mit Vielverzahnung erhaltlich

Material

Material Beschichtung

Gehduse: Zinkdruckguss Epoxydharz, pulverbeschichtet
Kupplung:  Stahl verzinkt

Abmessungen

Innenachtkant
G x E tief

>

Adapter  Bestell-Code ENISO 5211 H J G E W/PCD X/PCD Y/PCD
mm mm mm mm mm mm mm
SP1406  023F120/023F100 FO3/F05 74 50 1 12 6650 55 36 -
SP1407 023F180/ FO4 74 50 11 12 55 42 -
(024-100Zmontiert mit SP1407)
SP1449  033F100** FO3/F05 8 50 1 12 6650 55 36 -
SP1454  034F-100Z FO4 84 50 11 12 55 42 -
montiert mit SP1454
SP1450 053F100 FO04/F05/FO7 97 54 14 17 9,070 6,6 50 55 42
SP1451  073F100 FO5/F07 140 80 17 19 9,070 6,6 50 -
SP1445  083F100 FO7/F10 160 10,0 22 24 11,0 102 9,0 70 -
SP1452  093F100 FO7/F10 176 10,0 22 24 11,0 102 9,0 70 -
KINETROL-Schwenkantriebe ISO-Adapter 260913 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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Gewicht

kg
0,13
0,13

0,13
0,13

0,27
0,53
1,04
1,04
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KINETROL-Federschlusseinheit

1
(7))
7))
= P ~
= = -
IRl DIN-Ausfiihrung / 4\“;‘:&«.
ozl einfachwirkend k&éep,gﬁk
8 <|E _‘8\93:/;6 7 .)J
zZ s
L 3 Abmessungen .
-
&) aJ h1 H
—_— aS h
o
Iy -
—
X o
O
o
Anbauabmessungen
nach EN [SO 5211
(siehe unten)
Modell Bauform Verschleissteil-
satz fir Antrieb
Montagebohrungen 033020 ; <P 054
033F080 1 SP 054
053F020 1 SP 042
053F080 1 SP 042
Anbauabmessungen nach EN ISO 5211 073F020-4000* 3 SP 043
073F020 1 SP 043
_ EN |SO 5211 083F020 1 SP 900
093F020-4200+ 3 SP 045
n Montagebohrungen 093F020 ! SP045
t tlef an 103F020-5800 1 SP 056
mXx . 103F020 1 SP 056
Lochkreis @ k 123F020-4300+ 3 SP 046
123F020-4400+ 3 SP 046
123F020 1 SP 046
123F080 1 SP 046
143F020-4900 4 SP 047
143F020-5000 1 SP 047
153F020-5900 4 SP 917
163F020 4 SP 053
183F020-7000 1 SP 048
183F020 1 SP 048
203F020-7200 2 SP 051
203F020-7300 4 SP 051
203F020 1 SP 051
BaufOI'men +) Federmodul oben montiert
Bauform 2 Bauform 3 Bauform 4

UN

Bauform 1

N = lm T [
I L | | '
= T = = | =
= ﬁ—# - T = =

l—i 1 — L ' —_— + "y
L = = = b A7 /
l\r\m%’n/lj kr\”iﬁo‘.‘xﬁ”/lJ } T
T of

agJ gl T

XORELLA . ) )
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. . &
KINETROL-Federschlusseinheit 3 o
. R, S S
DIN-Ausfiihrung / 4 &y S £
einfachwirkend k&é@prm‘\' o B
NP G
‘-.,._n-’ m 5
Abmessungen N
@)
4
Modell @J h Egr:fgl 2 0 m t k rlrﬁn A B © H hl  W(kg) E ‘.CI_-J‘
03AF120 108,0 42,0 FO3/F05 1 4 M5/M6 8/10 36/50 12 113 634 52 102 12,0 2,80 Z 'E
03AF180 108,0 42,0 F04 1 4 M5 10 42 12 113 634 52 102 12,0 1,85 z 6
05AF120 118,0 50,0 FO3/FO5/FO7 14 4 M5/M6/M8 10/12/13 36/50/70 16 136 784 576 117 13,0 3,28
05AF180 118,0 50,0 F04 14 4 M5 12 42 16 136 784 57,6 117 13,0 3,28
07AF120-4000 118,0 50,0 FO5/F07 17 4 M6/M8 10/13 50/70 19 178 102,6 67,5 150 20,0 5,00
07AF120 152,0 82,0 FO5/F07 17 4 M6/M8 10/13 50/70 19 178 102,6 67,5 182 20,0 7,61
08AF120 174,0 87,0 FO7 17 4 M8 16 70 19 208 120,7 70,5 197 20,0 7,45
09AF120-4200 152,0 82,0 FO7/F10 22 4 M8/M10 13/16 70/102 24 226 132,3 78,7 208 20,0 11,32
09AF120 200,0 92,0 FO7/F10 22 4 M8/M10 13/16 70/102 24 226 132,3 78,7 218 20,0 15,59
10AF120-5800 200,0 92,0 F10 22 4 M10 16 102 25 230 130,5 82 265 20,0 17,85
10AF120 206,0 112,0 F10 22 4 M10 16 102 25 230 130,5 82 285 20,0 22,00
12AF120-4300 200,0 92,0 F10 22 4 M10 16 102 25 294 171 92 248 35,5 21,53
12AF120-4400 200,0 184,0 F10 22 4 M10 16 102 25 294 171 92 340 35,5 29,76
12AF120 258,0 136,0 F10 22 4 M10 16 102 25 294 171 92 293 35,5 28,75
12AF180 258,0 136,0 F12 27 4 M12 20 125 25 294 171 92 293 35,5 29,76
14AF120-4900 258,0 217,0 F12 27 4 M12 20 125 29 380 224 108 417 35,5 53,50
14AF120-5000 258,0 137,0 F12 27 4 M12 20 125 29 380 224 108 336 35,5 40,25
15AF120-5900 400,0 258,0 F14 36 4 M16 24 140 38 433 252 125 503 35,5 105,00
163F120 5240 212,0 F14 36 4 M16 24 140 38 530 302 125 486 55,0 180,23
183F120-7000 524,0 2120 F16 46 4 M20 30 165 48 680 392 162 572 78,0 161,00
183F120 524,0 312,0 F16 46 4 M20 30 165 48 680 392 162 672 78,0 240,00
203F120-7200 524,0 312,0 F25 55 8 M16 24 254 57 680 392 162 932 100,0 350,00
203F120-7300 524,0 4120 F25 55 8 M16 24 254 57 680 392 162 1032 100,0 408,00
203F120 524,0 512,0 F25 55 8 M16 24 254 57 680 392 162 1132 100,0 479,00

- mégliche Einstellungen des Arbeitswinkels sowie die Luftverdrangung des Antriebes entsprechen den Angaben der entspr.
doppeltwirkenden Antriebe

- die Grosse 16 ist nicht mit NAMUR-Schnittstelle fir den Magnetventilanbau lieferbar. der Zuluftanschluss erfolgt tber die
R-Innengewinde

- die einfachwirkenden Antriebe sind sowohl als rechtsdrehende Ausfiihrung (Code -F-120-) als auch bei gleichern Abmessungen
als linksdrehende Ausfliihrung (Code -F-130-) lieferbar.

Federhub im Uhrzeigersinn Federhub im Gegenuhrzeigersinn
Code - F120 - Code - F130 -

KINETROL-Federschlusseinheit DIN-Ausfuhrung 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten ‘r' ngslﬁkA
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1
2 2
S . .
ER-l KINETROL-Federschlusseinheit o
2 . o
7 =8l Standardausfiihrung / 4;7'5“,
- 3 . . bis 4o ri
Rl cinfachwirkend ‘\.__54,9 e
O o '\3:’5 7 M
O 5 B o
L 3 Abmessungen H
_
@) Montagebohrungen fiir Anbau-Module h1 h €
0 (siehe unten)
- =
w @
- <
= £
X o
o
\— Aussenvierkant
O G1in Dreh-
m flligelendstellung
gezeichnet
Bohrbild
Modell Feder- Form Verschleiss-
modul teilsatz
02_-020 X 1 SP 041
03_-020-5600 X 1 SP 054
03_-020 X 1 SP 054
Luﬂanschluss R 05_-020 Y 1 SPO042
(seitenversetzt) 07_-020-4000 X 2  SP043
07_-020 X 1 SP 043
08_-020-4100 Y 2 SP 044
Montagebohrungen 08_-020 Y 1 sPosu
09_-020-4200 X 2 SP 045
09_-020 X 1 SP 045
. 12_-020-4300 X 2 SPO046
Montagebohrungen fir Anbau-Module 2 o04i00 X 2 spods
12_-020 X 1 SP 046
n MontagebOhrUngen @ 14_-020-4900 X 4 SP 047
m x t tief auf 140205000 X 1  SP047
Lochkreis @ k1 14_-020 X 1 SP047
15_-020-5900 X 4 SP 917
16_-020-6000 X 2 SP 053
16_-020-6100 X 1 SP 053
16_-020-6400 X 4 SP 053
16_-020 X 4 SP 053
18_-020-7000 X 4 SP 048
18_-020 X 4 SP 048
20_-020-7200 Y 1 SP 051
B f 20_-020-7300 Y 4 SP 051
aurormen 20_-020 Y 4 SP 051
30_-020-7600 Y 4 SP 051
30_-020-7700 Y 4 SP 051
30_-020-7800 Y 4 SP 051
30_-020 Y 4 SP 051
Bauform 1 Bauform 2 Bauform 3 Bauform 4
I
aJ
XORELLA KINETROL-Federschlusseinheit Standardausfiihrun 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-Federschlusseinheit E
Standardausfiihrung /ﬁq?n %
einfachwirkend b gep,.,s* i<
k\ffl‘ag:f‘ 7 3

Abmessungen L &

fiir einfachwirkende KINETROL-Schwenkantriebe in Standard-Ausfiihrung (mm)

KINETROL-Federschluss-

-
Modell A B C H h1 e &1 h @J n m t ki W (kg) g
02_-120 93 519 241 90,0 10,0 10 8,0 ¢ 400 73 4 M4 80 255 0,84 %
03_-120-5600* 113 63,4 280 1000 120 10 8,03 400 73 4 M4 80 255 1,33
03_-120 113 63,4 280 1000 120 12 90 2% 46,0 108 4 M5 10,0 311 2,28
05_-120 136 784 336 1140 130 13 95 % 450 108 6 M5 80 349 3,40

0,03

07_-120-4000* 178 102,6 434 1553 20,0 13 9,5 % 550 108 6 M5 8,0 34,9 4,85

0,03

Federhub im Uhrzeigersinn
07_-120 178 1026 434 1820 200 20 160 o2 820 152 4 M8 16,0 509 7,90 Code - 120 -
09_-120-4200* 226 132,3 54,7 2080 200 20 160 %% 820 152 4 M8 160 50,9 10,70

09_-120 226 132,3 54,7 2180 20,0 26 19,0 5o 92,0 200 4 M10 20,0 650 12,35

12_-120-4300* 294 171 68,0 2480 355 26 19,0 '2 920 200 4 M10 200 650 1533

12_-120-4400* 294 171 68,0 3400 355 26 19,0 °% 1840 200 4 M10 200 650 2356

0,02

12_-120 294 171 68,0 2930 355 31 25,0 o,y 136,0 258 4 M12 220 778 22,70
14_-120-4900 380 224 84,0 3270 355 38 285 o 127,0 258 4 M16 285 988 42,50

14_-120-5000 380 224 84,0 3370 355 38 285 % 1370 258 4 M16 285 988 28,90

40,06

14_-120 380 224 84,0 3760 355 38 28,5 s 176,0 394 4 M16 285 988 61,95 Federhub im Gegenuhrzeigersinn
Code - 130 -
15_-120-5900 433 252 1250 503,0 355 41 36,0 o» 258,0 400 4 M16 285 140,0 105,00

16_-120-6000* 530 302 1250 5860 550 38 285 2% 3120 394 4 M16 285 988 104,20

0,05

16_-120-6100 530 302 125,0 451,0 55,0 55 41,0 o5 177,0 394 4 M24 32,0 152,7 88,60

0,05

16_-120-6400 530 302 1250 451,0 55,0 55 41,0 o5 259,0 394 4 M24 32,0 152,7 117,50

16_-120 530 302 125,0 4855 55,0 55 41,0 7% 2115 394 4 M24 32,0 152,7 216,00

-0,13
18 -120-7000 680 392 162,0 5715 78,0 78 57,0 2% 2115 394 4 M30 28,0 226,3 270,40
18_-120 680 392 1620 6715 780 78 57,0 % 311,56 394 4 M30 28,0 2263 240,00
20_-120-7200 680 392 162,0 931,5 100,0 100 73,0 2% 3115 524 8 M30 50,0 2263 350,00

20_-120-7300 680 392 162,0 1031,5 100,0 100 73,0 0% 411,5 524 8 M30 50,0 226,3 408,00

0,15

20_-120 680 392 162,0 1131,5 100,0 100 73,0 2% 511,5 524 8 M30 50,0 226,3 479,00

0,15

30_-120-7600 692 392 174,0 12915 100,0 100 73,0 5% 411,5 524 8 M30 50,0 226,3 524,00
30_-120-7700 692 392 174,0 1391,5 100,0 100 73,0 G5 511,5 524 8 M30 50,0 226,3 606,00
30_-120-7800 692 392 174,0 1491,5 100,0 100 73,0 o5 611,5 524 8 M30 50,0 226,3 688,00

30_-120 692 392 174,0 1591,5 100,0 100 73,0 2% 711,5 524 8 M30 50,0 226,3 770,00

0,15

* Bei diesen einfachwirkenden Antrieben sind die Federmodule oben (liber dem Antrieb) montiert.
Verschleissteilsatz fiir den Schwenkantrieb besteht aus: 2 Fligeldichtungen, 2 Federblechen, 2 Wellendichtungen sowie Dichtungsmaterial

- mogliche Einstellungen des Arbeitswinkels sowie die Luftverdrangung des Antriebes entsprechen den Angaben der entspr. doppelt-
wirkenden Antriebe

- die Grosse 02, 16, 18, 20 und 30 sind nicht mit NAMUR-Schnittstelle fur den Magnetventilanbaurlieferbar. Der Zuluftanschluss erfolgt
Uber die R-Innengewinde

- die einfachwirkenden Antriebe sind sowohl als rechtsdrehende Ausfiihrung (Code -120-) als auch bei gleichen Abmessungen als links-
drehende Ausfiihrung (Code -130-) lieferbar.

. r XORELLA
KINETROL-Federschlusseinheit Standardausfihrung 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten {' ERANK
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KINETROL-Modul fur 120°/180° Arbeitswinkel o
[ ar

9ep, -
. /ra[ 'O’l/ﬁ*
Allgemeine Daten k\fi’g@ 4

St

fur 120°/180° Arbeitswinkel

-]
©
o [0 kompakte Bauweise
z. [0 proportionale Winkelgeschwindigkeit zwischen der Antriebs- und Abtriebswelle
C_DI [ konstantes Drehmoment (iber den gesamten Arbeitswinkel bei doppeltwirkenden Antrieben
' [0 geringer VerschleiR durch die Kraftiibertragung zwischen Antriebs- und Abtriebswelle erfolgt
E tiber eine Walzbewegung
=z [0 die Schutzart IP65 und die werksseitige Fettflllung gewahrleisten eine lebenslange Wartungsfreiheit
z O einstellbare Endanschlage ermdglichen einen Arbeitswinkel zwischen 120° und 200°
(bei entspr. Ausriistung) - aJ -
Abmessungen
Modell Abmessungen in mm
180°-Modul  120°-Modul E G N M T K b J e
024-0001 024-0002 10 80 4 M4 80 255 31 73 80
034-0001 034-0002 12 90 4 M5 10,0 311 35 108 125
054-0001 054-0002 13 95 6 M5 80 349 35 108 200 I
074-0001 074-0002 20 160 4 M8 16,0 509 55 152 25,0 -
094-0001 094-0002 26 190 4 M10 200 650 70 200 350
124-0001 124-0002 31 250 4 M12 220 77,8 99 258 450 w
144-0001 144-0002 38 286 4 M16 285 988 120 394 70,0 6
7]
N Gewindebohrungen M x T
Drehmomente tief auf Lochkreis @ K
doppeltwirkendes 180°/120°-KINETROL-Modul (Nm)
Steuerluft (bar)
180°-Modul ~ 120°-Modul 5,0 5.3 6,0 6,5 7,0
024-0001 024-0002 07 11 14 17 22 2,6 30 33 3,7 4,0 4.4 438
034-0002 7,0 7.8 8,5 92 10,1
054-0001 054-0002 35 52 64 78 93 110 125 141 156 172 187 201
074-0002 345 384 41,8 455 495
094-0001 094-0002 17,4 20,0 331 400 476 565 643 722 804 882 960 1044
124-0002 162,9 180,0 1957 2122 2292

144-0001 144-0002 104,1 151,0 184,0 220,7 262,0 308,2 349,2 3923 434,00 4727 5111 5495

einfachwirkendes 180°/120°-KINETROL-Modul (Nm)

Modell Steuerluftdruck (bar)
180°-Modul ~ 120°-Modul 3,5 40 45 5,0 55
Start 11 1,3 1.4 1,6 1,8

024-0201 024-0202 Ende 05 0.7 0.9 12 14

Start 3,3 3,7 4,0 4,3 4,9
Ende 1,0 1,5 1,9 2,2 2,8
Start 4,9 55 6,2 7,0 7,9
Ende 3,2 4,0 4,9 5,8 6,7
Start 11,6 13,50 15,5 17,4 19,3
Ende 7,5 95 116 13,8 16,1
Start 232 274 311 35,3 39,5
Ende 19,1 232 27,0 31,4 35,6
Start 551 64,8 75,6 81,1 90,4
Ende 422 52,0 60,0 68,9 77,5
Start 1350 156,0 178,0 1950 201,0
Ende 109,0 131,0 148,0 164,0 170,0

034-0201 034-0202
054-0201 054-0202
074-0201 074-0202
094-0201 094-0202
124-0201 124-0202

144-0201 144-0202

Zubehor

Wie bei den Standard-Schwenkantrieben kdnnen Federschlusseinheiten, Stellungsregler und Endschalter-
einheiten sowie der Adapter zur Montage von Magnetventilen mit Anschlussbild nach NAMUR aufgebaut werden.

XORELLA KINETROL-Modul fur 120°/180° Arbeitswinkel 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
‘ 9 FRANK 2



KINETROL-Modulaufbau

Antriebsgrosse 03 - 05

)

©
O
G—

)
O

)
©

@)
=
—
@)
e
—
L
<
X

S 05 Monitor
o
03 ULS

XLS-

Montageplatte

SP/ASP1607

Vierkantadapter Vierkantadapter
07/03 ‘ . 07/05
SP/ASP1604 SP/ASP1602
AntriebsgroRe 05
07 Monitor

07 EL 07 AP (fir 07 bis 09)
07 MP (fiir 10 bis 15)

XLS-
Montageplatte
SP/ASP1607

12 - 15 Anbaumodul fir

Endschalter und Stellungsregler ~\_

SP1608 / SP1609

Antriebsgrée 07 Antriebsgroe 08

Antriebsgroe 09

Antriebsgréfte 10

Antriebsgréie 12
AntriebsgroRe 14

Antriebsgrée 15

Antriebsgrosse 16 - 30

autonomer Aufbau

XLS ULS-Endschaltermodul autonomer Aufbau autonomer Aufbau
07/05 Vierkantadapter EL-Stellungsregler HP-Stellungsregler
SP1602
L KINETROL KINETROL KINETROL
Vierkantadapter fii Vierkantadapter fiir indirekten Vierkantadapter fiir indirekten
inlt;rreirl]e: :Efséuuér 05 Aufbau EL-Stellungsregler Gr. 05 Aufbau HP-Stellungsregler Gr. 05
| SP1601 ‘ SP1601 (inkl.) ‘ SP1601 (inkl.)
[ T 1
5 Montagebriicke fiir Antriebsgr. 16 <, Montagebriicke fiir Antriebsgr. 18 ~ Montagebriicke fiir Antriebsgr. 20 - 30
SP389 . SP329 I - SP400
| o S
[
el
/71&
LA ;\'
(e

Antriebsgroe 16

Antriebsgrée 18

AntriebsgroRe 20

AntriebsgréRe 30

KINETROL-Schwenkantriebe Modulaufbau 1405014 Irrtum und Anderungen vorbehalten 'r'_ X?SEII:II;(A
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ASi-busfahiges Endschaltermodul '

o~
.‘g\ f X

(7}
()
2
L
H)
o Allgemeine Daten Lo
o > ley » \ o"
1 . . . Meef - f
B '8 Temperaturbereich : -20°C bis +80°C Material: u ¥ l‘~
< £ Hochtemperaturbereich : bis +100°C .
BNl (HT-Dichtungen) Gehause : Zinkdruckguss
@) g Gewicht : 1,40kg Beschichtung : Epoxydharz, eingebrannt
o © lieferbare Kabeleingédnge : M20x1,5; 1/2“NPT Dichtungen : O-Ringe aus Nitril-Gummi
- 'S 4-poliger Stecker (DIN43650A)  HT-Dichtungen : O-Ringe aus VITON
L »
Z 2 Bauarten
X L
Direktmontage auf KINETROL-Schwenkantriebe ~ Montage nach VDI/VDE3845 Montage nach Werksnorm auf
KINETROL-Schwenkantriebe
Standard N
Stellungsanzeiger - gl *"‘/ “\\ - N
_© 4 A
: )
8] o151 ]
J ™
2495 ¥ o < \
- O 9,53/9,48
o v
S 4 Montagebohrungen
] M6 x 5mm tief auf
Lochkreis @50
~
S !
Kagelan?chluss Optlon: Option:
siene unten Blindstopfen 38 DIN-Stecker
Bestellcode
Standard-Schalter ASi-Einbaumodul Stellungsriickmeldung
1 =2 x NAMUR-Na&herungsschalter, P&F NJ2-V3-N U = ohne ASi-Modul 0 = ohne Stellungsriickmeldung
mit Ausgang zum Verstarker B = mit ASi-Modul 1 = Stellungsriickmeldung CW
2 =2 x pneum. Taster, FESTO S-3PK-3-B P = mit Potentiometer 2 = Stellungsriickmeldung CCW
p max. = 0,8bar R = mit Stellungsriickmeldung
3 = 2 x Ex-Taster, BARTEC Typ 07-1501 mit ATEX- (ohne ASi-Modul) Bauart
bescheinigung 250V AC=7A, 250V DC=0,25A 0 = Modul direkten Mont f
4 = 2 x Microwechsler Typ V3, DIN41635 = Modul zur direkien Montage au
250V AC=10A, 250V DC=0,25A KINETROL-Schwenkantriebe
5 = 2 x AC-Naherungsschalter, pnp-Schliesser 1= Modul zur Montage
220V AC=100mA nach KINETROL-Werksnorm
N = 2 x DC-Naherungsschalter, P&F NBB2-V3-F2 2 = Modul zur Montage
5-30V=100mA ] nach VDI/VDE 3845
7 = 4 x Microwechsler Typ V3, DIN41635 3 = Modul mit HT-Dichtungen zur Montage nach
250V AC=10A, 250V DC=0,25A, Burgess, Honywell KINETROL-Werksnorm
8 = 2 x NAMUR-Schlitzinitiatoren, P&F SJ3,5-N 4 = Modul mit HT-Dichtungen zur Montage
mit Ausgang zum Verstarker nach VDI/VDE3845
9 = 2 x Microwechsler Typ V3, 5 = Modul mit HT-Dichtungen zur direkten
mit Ausgang zum Verstérker Montage auf KINETROL- Schwenkantriebe
ASi-Modul nur mit Schalterbestiickung nach 1, 4, 7 und 8 Klemmenbestiickung
" | 0 = 2 x 3-polige Klemmbltcke
o zurAusfuhrun"g n_ach AMyie 7'. . ) 1=2x4-und 1 x 3-polige Klemmbldcke
qurekturfaktor c?er zuldssigen Last bei nicht reiner 2= 2 x 4- und 2 x 3-polige Klemmblécke
%gss;nﬁz';;‘émast JHr 4 = 3 x 3-polige Klemmblacke
induktive Last =02 5 =4 x 3-polige Klemmbltcke
induktive Spitzenlast =1,0
\/

\ Y *
[ N N Ay I I B o B

il =Nl | -
S j j

Antriebsgrosse Kabeleingange Antrieb Ausfiihrung beider Kabelausgange Stellungsanzeige

03 4 =M20 (ISO) 00 =ohne Antrieb 1= 2x Plastikkappen als Transportverschluss | [ M = mit Standard-Monitor
05 : ) 7=1/2"NPT 10 =doppeltwirkender Antrieb 2= 1x Plastikkappe, 1x Blindstopfen (rechts) R = mit chem. bestan-

i (er oz b!s 10, 16 bis30) 12 =einfachw. Antrieb rechtsdrehend 3 = 2x DIN-Stecker nach DIN43650A digem Monitor

12 (flr 12 bis 15) 13 =einfachw. Antrieb linksdrehend 4 = 1x DIN-Stecker, 1x Blindstopfen (rechts)

Achtung: Antriebsgrosse 02 nur auf Anfrage, Antriebsgrossen 16, 18, 20 und 30 mit Anbau nach Werksnorm

XORELLA . n
f' FRANK KINETROL-ASI-busfahiges Endschaltermodul 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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222 _
- . =
Bestell-Nr. (100 C]—[0 [ 1 ATEX, Kategorie 1 S T E
Gehauseschutzart IP 54-65, 2 Naherungsinitiatoren fiir Gleichspannung, J 13" _ .,,CE
Zweidraht nach NAMUR bzw. DIN19234, eigensicher nach EEx ia IIC T6 bzw. EEx ib IIC T6, |/L| i o« g (7))
PEPPERL & FUCHS NJ2-V3-N oder gleichwertig, Nennspannung 8V DC, Stromaufnahme ungeschaltet 3mA, N iz > —
geschaltet 1mA, Schaltfrequenz 1000Hz, Umgebungstemperatur -25°C bis +100°C, a2 75 27.8 O S
Schutzart nach DIN 40050 IP67, 2 Kabelklemmen (2-polig) mit Anschlussquerschnitt 2,5mm?2, 4L O
1 Schutzleiterklemme 2,5mm?, st (7)) g
<
Entliiftung L
Bestell-Nr. O0OO-00 2 Gewindestift M3x5 [N S
con . . #Tnensechskant 1.5 [KGEE=
ehauseschutzart IP 54-65, 2 pneum. Taster (3/2 Wege-Ventil) FESTO S-3 PK-3-B, Druckbereich 1-8bar, [ ©
Liefermenge 60NL/min, Funktion als Offner, Temperatur -10°C bis+60°C, Anschluss: 3 bis 4 Innengewinde R1/8* Zuluft P1 m e
Normalausfiihrung: Zuluft bei P1 anschliessen, Signal bei A1 bzw. A2 abnehmen . — (@)
Alternative: Zuluft bei P1 fiir Signal bei A1, Zuluft bei P2 fiir Signal bei A2. Dazu ist der Signal 1 Wl o
Stopfen R1/8“ im Anschluss P2 zu entfernen und mittels des im Endschaltergehduses mitge- > . zZ ©
lieferten und rot markierten Gewindestiftes M3x5 von P1 aus die Verbindungsbohrung zwischen Zuluft P2 Signal 2 = C
P1 und P2 zu verschliessen. (LOCTITE o0.a. benutzen) Stopfen R 1/8* x LL
Volt Last (A) 222 —
- - i " =}
Bestell-Nr. ] [J [0—[J O 3 ATEX, Kategorie 2 2500 DC Vidersend [T 2 &
Gehauseschutzart EEx e Il T6, 125 7 5 = [ 1 N
2 Microeinbautaster (Schliesser) BARTEC 07-1501-6120-63 fiir Grésse 02/03 g;: IS : = 7 =
2 Microeinbautaster (Wechsler) BARTEC 07-1501-6130-63 fur Grosse 05/14 bis 48 | 0,5 0,06
Schutzart EEx d IIC T6, Temperatur -25°C bis +60°C bis 250 | 0,3 0,03 2 L

2 graue Kabelklemmen EEx (2- oder 3-polig) mit Anschlussquerschnitt 2,5mm?
1 Schutzklemme 2,5mm?, 1 Erdungsklemme 4,0mm?,

Beste"'N r. D I:l |:|_ I:l D 4 ACvoll:t)C Widerstand indut?vszn?::.)induktiv Lampen
250 15 15 5 15
Gehauseschutzart IP 54 -65, Umgebungstemperatur -40°C bis +80°C 125 <12 15 15 5 1.5
2 Microwechsler, Normabmessung DIN 41635, 2 Kabelklemmen 3-polig (Modell <24 18 18 ? 1’5
020-004 nur 2-polig) mit Anschlussquerschnitt 2,5mm?2, 1 Schutzklemme 2,5mm?2, =48 | 3 3 0,06 03
1 Stopfbuchsverschraubung M20x1,5 fiir Kabeldurchmesser 9-12mm 20| 0,25 0,25 0,03 0,025

Bestell-Nr. OO0O-005

Gehauseschutzart IP 54 -65, 2 Naherungsschalter fiir Wechselspannung 20-260V, 45-65Hz r‘:/°'| ] P%_'
[

9l

TURCK Bi2-Q10S-AZ31X, (Zweidraht) Schliesser, Dauerstrom <100mA, Leerstromaufnahme <1,7mA,
Temperatur -25°C bis +70°C

2 Kabelklemmen (2- oder 3-polig) mit Anschlussquerschnitt 2,5mm?, 1 Schutzleiterklemme 2,5mm?

1 Stopfbuchsverschraubung M20x1,5 fir Kabeldurchmesser 9-12mm 3

(S
N

Bestell-Nr. OOO0-0O0N*

¢
9l

e
e

Gehauseschutzart IP 54 -65, 2 Naherungsschalter fir Gleichspannung 5-30V, verpolungssicher > L
PEPPERL&FUCHS NBB2-V3-E2 oder gleichwertig, Ausgang Schliesser, (Dreidraht) pnp plus- = ke
schaltend, Dauerstrom 100mA, Leerstromaufnahme <15mA, Temperatur -25°C bis +70°C | fange 65 28
2 Kabelklemmen (3-polig) mit Anschlussquerschnitt 2,5mm?, 1 Schutzleiterklemme 2,5mm? g+

1 Stopfbuchsverschraubung M20x1,5 fur Kabeldurchmesser 9-12mm

Beim AnschluR induktiver Last mit Stromaufnahme > 100mA und Schalthaufigkeit Gber 100Hz wird die zusatzliche Montage einer Freilaufdiode empfohlen.

Bestell-Nr. O et e b T 21 __ s
. —_— 7 AC DC | Widerstand induktiv (max.) induktiv Lampen e
OoOo-to 250 15 15 5 15 =
Gehauseschutzart IP 54 -65, Umgebungstemperatur -40°C bis +80°C 1% <12 ]2 12 2 12 b E]
4 Microwechsler, Normabmessung DIN 41635, 4 Kabelklemmen 3-polig (Modell <24 |49 10 1 1 =‘ )
020-004 nur 2-polig) mit Anschlussquerschnitt 2,5mm?, 1 Schutzklemme 2,5mm?, <48 | 3 3 0,06 03 ‘;;ﬂé=
1 Stopfbuchsverschraubung M20x1,5 fiir Kabeldurchmesser 9-12mm <250| 025 0.25 0,03 0,025
Bestell-N S - e
=Nr. f f
estell-r OoOo-0ii s | =T
Gehauseschutzart IP 54-65, 2 schlitzformige Naherungsinitiatoren fiir Gleichspannung, I/Ll =
Zweidraht nach NAMUR bzw. DIN 19234, PEPPERL&FUCHS SJ3,5-N oder gleichwertig, g > 2]
Schaltfrequenz 3000Hz, Schutzart nach DIN 40050 I1P67, Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C < = 0
Nur mit passendem elektronischem Verstarker zu betreiben. rer
Bestell-Nr. (][ [J—01 0] 9 ATEX, Kategorie 1
Gehauseschutzart IP 54 -65, 2 Microwechsler Typ V3 eigensicher nach EEx ia IIC T6 mit Goldkontakten,
Normabmessung nach DIN 19234, Umgebungstemperatur -20°C bis +80°C, 2 Kabelklemmen 3-polig mit
Anschlussquerschnitt 2,5mm?, 1 Schutzklemme 2,5mm?,
Nur mit passendem elektronischem Verstarker zu betreiben.
* Anderung der Endschalter-Codierung von -006 in -O0ON
KINETROL-ASI-busfahiges Endschaltermodul 14051;;7 Irrtum und Anderungen vorbehalten 'r, ng?EhIF(A



KINETROL-pneum. AP-Stellungsregler

Wir empfehlen dem Stellungsregler einen Luftfilter/Trockner zur .
Aufbereitung der Arbeitsluft vorzuschalten.

Allgemeine Daten
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El) Zuluft: normal : 5,5bar .
o maximal : 7,0bar -
- minimal : 3,5bar
L Signal : 0,2-1,0bar oder split range
prd (Signalbereich bis zu 1,2bar kann ber die
2 Bereichseinstellung eingestellt werden)
Gewicht : 2,8kg Werkstoffe .
Linearitatsabweichung 1% Gehause : Zinkdruckguss =~ -
Sensivitat und Hysterese : max. 0,7% Ventilschieber : Edelstahl
Durchflussleistung AP = 93NL/min Ventilfutter : Bronze
MP = 283NL/min Messfeder : Federstahl
HP = 764NL/min Membrane : Polyurethan
Betriebstemperatur Standarddichtung: -20°C bis + 80°C (verstarkt)

VITON-Dichtung: -20°C bis +100°C Beschichtung : Epoxydharz
(eingebrannt)

Vorteile empfohlener Verschleissteilsatz SP1280

kompakte, robuste Konstruktion

kurze, genaue Stellzeiten

Verbindungsrohre entfallen -Stellungsregler und Antrieb integriert (mit Ausnahme der Gr. 16 bis 30)
spielfreier Antrieb: SOLL-Position = IST-Position

zwei Ausfuhrungen, Drehrichtung im Uhrzeigersinn oder gegen den Uhrzeigersinn
(ein Wechsel der Drehrichtung ist auch nachtrdglich sehr einfach méglich)

Kurvenscheiben flr linear-, split-range, und Sondercharakterristik

fur alle einfach- und doppeltwirkenden Antriebe geeignet

Gehauseschutz IP 54, fir Einstellarbeiten ist der Gehausedeckel leicht zu 6ffnen
die Geschwindigkeit wird Uber die beiden eingebauten Drosseln und/oder durch den
Austausch des Ventilblockes geregelt

O OO0O0OO0O OooOooo

bei zu hoher Verstellgeschwindigkeit kann Uber beide Einbaudrosseln eine sanftere
Reaktion auf Anderung des Stellsignaldruckes erzielt werden

Bestell-Code

Vermerk: Rechtsdrehend (im Uhrzeigersinn) und linksdrehend (gegen den Uhrzeigersinn) versteht sich in der Draufsicht gesehen.

3 - DIN-Antrieb 0 - ohne Endschalter 0 - ohne I/P-Umformer 0 - Standard 0 - KINETROL
4 - Standard-Antrieb 1 - 2 Naherungsinitiatoren NAMUR (ATEX-Zulassung) 1 - I/P-Umformer mit DIN-Anschluss V- VITON N - VDI/VDE3845 C - Monitor
3 -2 EEx d IIC T6 Microwechsler (ATEX-Zulassung) 2 - I/P-Umformer mit EEx d
4 - 2 Microwechsler V3 3 - I/P-Umformer FM/CSA CL1
5 - 2 Naherungsschalter 20-240V AC / DIV1 XP oder IS
optional: N - 2 N&herungsschalter 5-30V DC 4 - I/P-Umformer ohne Ex-Schutz
o 7 - 4 Microwechsler mit Pg-Anschluss Dichtun NAMUR Option
EBINRederschlusseinheit 9 - 2 Microwechsler V3 (ATEX-Zulassung) 5 - I/P-Umformer mit EExia 9 P

4 = ¢
T Py _pesos

Modell Antrieb  Federschlusseinheit *) Endschaltermodul Ventilgrosse Stellungsriickmeldung
oder Stellungsregler
0 - ohne Antrieb 0 - ohne Federschlusseinheit AP - Standard 0 - ohne Stellungsriickmeldung
4 - Antrieb mit AP-Stellungsregler 2 - Federschlusseinheit (rechtsdrehend) (bis einschl. Gr. 09) 1 - Stellungsriickmeldung (linksdrehend) mit PG-Anschluss
und I/P-Umformer (linksdrehend) 3 - Federschlusseinheit (linksdrehend) MP - mittlerer Durchfluss 2 - Stellungsriickmeldung (rechtsdrehend) mit PG-Anschluss
5 - Antrieb mit AP-Stellungsregler 4 - AP-Stellungsregler mit I/P-Umformer (Gr. 10 bis 15) 3 - Stellungsriickmeldung (linksdrehend) mit DIN-Anschluss
(linksdrehend) (linksdrehend) HP - hoher Durchfluss 4 - Stellungsriickmeldung (rechtsdrehend) mit DIN-Anschluss
6 - Antrieb mit AP-Stellungsregler 5 - AP-Stellungsregler (linksdrehend) (Gr. 16 bis 30) 5 - Stellungsriickmeldung (linksdrehend) eigensicher
(rechtsdrehend) 6 - AP-Stellungsregler (rechtsdrehend) mit ATEX-Zulassung
7 - Antrieb mit AP-Stellungsregler 7 - AP-Stellungsregler mit I/P-Umformer 6 - Stellungsriickmeldung (rechtsdrehend) eigensicher
und I/P-Umformer (rechtsdrehend) (rechtsdrehend) mit ATEX-Zulassung
7 - ohne Stellungsriickmeldung mit ATEX-Zulassung
‘{' FRANK KINETROL-pneum. AP-Stellungsregler 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-pneum. AP-Stellungsregler

Wir empfehlen dem Stellungsregler einen Luftfilter/Trockner zur
Aufbereitung der Arbeitsluft vorzuschalten.

—
Q@
(@)
()
| -
(2]
(@)
c
=
[
-+
0
o
<
S
-]
)
c
o

Abmessungen
—
Manometeranschluss G 1/8" &)
7 16 . ‘ =
% (NN
N I F;‘ S B Membrangehause Z
° e « (&) X
SO, —— Signalluftanschluss G 1/8"
Steuerluftanschluss *
externer Luftanschluss *
* Luftanschluss
Modell AP, MP = G 1/4*
Modell HP =G 3/8"
nachstehend aufgefiihrte Kurvenscheiben sind lieferbar: 170
Signal elektr.  Arbeit- Stellchara-  Kurven- 129.5
bar Signal  winkel  teristik  scheibe-Nr. ,,""*a-._‘%‘
0,2-1,0  4-20mA  0°-90° linear 5-1A \\,@Q 4 o
0206 4-12mA  0°-90° linear 5-2A L oo BN
0,6-1,0 12-20mA 0°-90° linear 5-4A _ S O “s\i’ii(jrp’(}f,
0,2-1,0  4-20mA 0°-60° linear 5-5A L7 3;93{,\'@] o
0,2-1,0  4-12mA  0°-45° linear 5-6A 3 i
0,2-1,0  4-20mA 0°-90° proport. 5-7A :HF( %j\%
2
o]
©
Stellzeit (bei unbelastetem Antrieb und 5,5bar Steuerdruck) @ e,
SHEES
Antriebs- —L J‘?"
grosse 05 07 09 10 12 14 15 16 18 20 30 \42‘*@.,"

Modell AP AP AP MP MP MP MP HP HP HP HP
Grad/s 18090 45 33 25 11 9 13 11 6 3

Aufbau

Der AP-Stellungsregler ist auf die Antriebsgr. 05, 07, 08, 09 und 10 direkt, auf die Antriebsgr. 12, 14 und 15 unter Verwendung des Zwischen-
flansches SP1609 montiert. Auf die Antriebsgr. 16 - 30 werden autonome AP-Stellungsregler montiert.

Arbeitsweise (Drehsinnangaben verstehen sich in der Draufsicht)
(Beschreibung eines AP-Stellungsreglers, der bei steigendem Signal eine
Drehung des Antriebes entgegen dem Uhrzeigersinn bewirkt).

Das Signal Ubt uber die Membrane einen Druck auf den ,Kraftvergleichs®-

Funktionsbild eines AP-Stellungsreglers Antriebswelle

Kurvenscheibe

Steuerventil Rollenhebel

n ® Hebelarm aus. Dieser dreht sich um seine Achse entgegen dem Uhrzeiger-
§ %\ = sinn und bewegt, gegen den Zug der Messfeder, den Steuerzylinder nach
S %\ E oben. Dadurch erhalt die linke Kammer des Antriebes Druck, wahrend die
N R rechte Kammer entliiftet wird. Drehflligel und Kurvenscheibe bewegen sich
ﬁif%”m' entgegen dem Uhrzeigersinn. Die Kurvenscheibe Ubt eine Kraft auf den

) Egrlnlgﬁpukrt/ Rollenhebel aus und dreht den Steuerhebel nach links. Dadurch wird die
Federkraft progressiv gesteigert, bis mit dem Druck der membran ein Gleich-
1\ /‘/‘/‘/\ gewicht besteht. Das Steuerventil wandert jetzt in seine Mittellage zuriick

9, und sperrt Zuluft und Abluft. Der Steuerdruck wirkt proportional zur Stellung
® des Drehfligels. Daher ergibt ein bestimmtes Stellsignal stets die gleiche

Winkelstellung des Drehfligels.

S

KINETROL-pneum. AP-Stellungsregler 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten ' r" XgSAEIﬁII_‘(A
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KINETROL-EL-Stellungsregler

Wir empfehlen dem Stellungsregler einen Luftfilter/Trockner mit der
Kapazitat von min. 170L/min zur Aufbereitung der Arbeitsluft vorzuschalten.

Allgemeine Daten
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6 Hilfsenergie . Instrumentenluft norm. 5,5bar (min. 3,5bar,
X max. 7,0bar), trocken, 6l- und staubfrei
— Stellsignal : 4-20mA oder split-range, 7-9V DC
Ll Bewegungsverlauf : drehend
prd Nenndrehwinkel : 0°-90° y: “'
2 Wirkungssinn : direkt oder reverse (umstellbar)*  *) Definition fir Regelgerate l-..ji’iirj;p’m
Hysterese :=0,7% des Nennhubes 1) bei doppeltwirkenden Antrieben -gff\b, #
. ug s . 0, -__,__n_/
Linearitat :=1,0% des Nennhubes a) direkt = normal = Hahn schliesst bei
Ansprechspanne :<0,1mA steigendem Signal
UmkehrSpanne . . :<0,1mA b) reverse = umgekehrt = umgekehrt
Wiederholgenauigkeit : <0,7% des Nennhubes
Betriebstemperatur -20°C bis +70°C 2) bei einfachwirkende Antrieben i
Schutzart IP 65 . a) Sicherheitsstellung direkt =AUF (0)
LUftV_erbaUCh : 17L/min b) Sicherheitsstellung reverse ~ ZU (S)
Gewicht : 2,95kg
Vorteile
O zuverlassige und kompakte Regelung fir Schwenkantriebe
[0 Zweidrahtbetrieb Gber Einheitssignal
[0 robustes Metallgehause der Schutzart IP 65
[ Vvisuelle Stellungsanzeige
[0 direkte Montage auf einen KINETROL-Schwenkantrieb (Gr. 12 bis 15 mittels Adapterplatte SP 1609)
[0 Wirkungssinn direkt/reverse umstellbar
[0 in einem nichtflichtigen Speicherbaustein sind 11 verschiedene Kennlinien vorprogrammiert,

Werkseinstellung = linear

die Ubrigen 10 Kennlinien (proportional bzw. umgekehrt-proportional) sind Uber Taster einstellbar
Endlagen, split-range-Betrieb und Dampfung sind ebenfalls Uber Taster einfach einstellbar

bei Irrtimern oder Fehlern kann mit Tastendruck auf die urspriingliche Werkseinstellung
zurlickgeschaltet werden

Option: stufenlos potentialfreie Stellungsrickmeldung innerhalb des Gehauses

Option: zwei Endschalter innerhalb des Gehauses

Option: autonome Ausflihrung, Anschlussbild nach VDI/VDE3845

ooo O 0O

Beschreibung

Der digitale KINETROL-Stellungsregler der EL-Serie ist mikroprozessorgesteuert und wurde speziell fiir die pneum. Schwenkantriebe
von KINETROL entwickelt. Der digitale Stellungsreglker kann sowohl linear arbeiten, d.h. der Stellungsregler bewirkt einen Arbeitswinkel
von 0°- 90° linear zum Eingangssignal von 4-20mA (Grundstellung), als auch mittels der Uber Tastendruck wahlbaren proportionalen
Kennlinien der Regelcharakteristik einer Armatur leicht angepasst werden. Der Betrieb des digitalem Stellungsreglers liber das Einheits-
signal von 4-20mA. Die Einstellung bzw. Abstimmung des digitalen Stellungsreglers erfolgt einfach und schnell Gber drei Taster. Die Aus-
wahl der einzustellenden Parameter wird Uber LED’s angezeigt. Der Stellungsregler verfugt tber eine automatische Endlageneinstellung
in Abhangigkeit zu den Endanschlagen eines Antriebes bzw. Ventiles. Er arbeitet ohne jede Drift im Bereich von 3,5 bis 7,0bar Zuluft.
Die Umkehr der Bewegungsrichtung kann intern unkompliziert und ohne zuséatzliche Teile erfolgen. Der Pneumatikteil ist innerhalb des
Gehauses gegen den elektrischen Teil abgedichtet. Die komplette Schaltung ist in einem kompakten Gussgehause der Schutzart IP 65
untergebracht, Anschlussklemmen sind nach Abheben des Deckels frei zuganglich. Der digitale Stellungsregler wird direkt auf die entspr.
KINETROL-Schwenkantriebe aufgebaut und benétigt in den meisten Fallen keinerlei aussenliegende Verrohrung mit den Antrieben.

Ein Stellungsanzeiger ist standardmafig vorhanden.

'r; XISRRAEI%It(A KINETROL-digitaler EL-Ste‘:IgngsregIer 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten



KINETROL-EL-Stellungsregler

Wir empfehlen dem Stellungsregler einen Luftfilter/Trockner mit der
Kapazitat von min. 170L/min zur Aufbereitung der Arbeitsluft vorzuschalten.

Abmessungen

& ?16
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ps E

t 1O SJlbed]
2 Kabeleingénge é%g"
M20x1.5

*) = Abmessungen des EL-Stellungsregler direkt
montiert auf die Antriebsgréssen 05 bis 10.

Bei den Antriebsgrdssen 12, 14 und 15 wird der
Zwischenflansch SP1609 zwischen EL-Stellungs-
regler und Antrieb montiert. Die Zwischenflansch-
héhe muss zur Gehausehdhe addiert werden.

Kennlinien
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KINETROL

*) Vermerk

Rechtsdrehend (im Uhrzeigersinn) und
linksdrehend (gegen den Uhrzeigersinn)
versteht sich in der Draufsicht gesehen.

90°
0 T T T 1 T T T T T T T T T T T T T T T
0 4 12 20mA
BeSte"-COde 0 = ohne Federschlusseinheit
2 = Federschlusseinheit
ional- rechtsdrehend
optiona 3 = Federschlusseinheit
F - DIN-Federschluss- linksdrehend
Antriebsgrosse einheit -
05 4 = Drellungsregler stufenlose Stellungs-
07 Bauart 7 = Stellungsregler Kennung riickmeldung Ausfiihrung
rechtsdrehend
- L] EI EL % 1 [ |Z||
3 = DIN-Antrieb 0 = ohne Antrieb 0 = ohne Endschalter 0 = ohne Stellungs- M = Monitor
4 = Standard-Antrieb 4 = Antrieb + EL 1 = zwei V3 NAMUR-Initiatoren rickmeldung
linksdrehend *) 4 = zwei V3 mech. Endschalter 1 = mit Stellungs 0= Standard
7 = Antrieb + EL N = 5-30VDC riickmeldung N= VDI/VDE 3845
rechtsdrehend *) Naherungsschalter 2 = mit ATEX-Zulassung,

KINETROL-digitaler EL-Stellungsregler

140514
41

Irrtum und Anderungen vorbehalten

ohne Stellungsriickmeldung
5 = mit ATEX-Zulassung,
mit Stellungsriickmeldung
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KINETROL-P3-Stellungsregler

| -
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7 Allgemeine Daten \
- O . 3
ingangsspannun +10%, 50-60Hz I\
el Eingang g 230V AC +10%, 50-60H ‘
Y g 115V AC £10%, 50-60Hz g
— g 24V DC £10% ' -
W v 48V DC £10% T
1
Z ™ Leistungsaufnahme Stellungsregler = 1,5W T
ot
X 0 Magnetventile = 5VA pro Ventil Ay

Signal 4-20mA, ﬁj{zfa(g‘\' ;

Eingangswiderstand  Stellungsregler; 250 Ohm .‘573:,\@2 i
Potentiometer: 10 K Ohm e

Linearitat < 1% des gesamten Stellwinkels

Totband 0,1-3% des gesamten Stellwinkels

Wiederholgenauigkeit < 1% bei optimaler Einstellung von
Geschwindigkeit, Totband und Dampfung
Betriebstemperatur Standarddichtung: 0°C bis + 55°C

Vorteile

einfacher Anschluss Uber ein 4-poliges Kabel (3+1SL)
2 Endlagenpositionen mit einer variabel einstellbaren Mittelstellung

Steuerungseinheit kann in beide Endschaltergehause eingebaut werden
(Einbau in das ASi-busféhige Endschaltermodul und in das explosionsgeschiitze Endschaltermodul)

Direktmontage auf alle doppelt- und einfachwirkenden KINETROL-Antriebe
Standardmagnetventile ausserhalb des Stellungsreglers

einfache Einstellung der Mittelstellung Uber das interne Potentiometer, externes
Potentiometer oder iber ein Signal von 4-20mA

einfache Einstellung von Nullpunkt, Arbeitswinkel, Totband und Dampfung Uber Taster
Gehauseschutz IP 65, fur Einstellarbeiten ist der Gehausedeckel leicht zu 6ffnen

OO 000 OO0

Optionen

[0 Ausflihrung nach ATEX maglich
[0 Endschalter (siehe Artikel-Code)
[0 Stellungsriickmeldung (plug in)
Eingangsspannung 8,5-27V DC
Ruckmeldesignal 4-20mA, linear proportional zum Drehwinkel
Stellsignal und Ruckmeldesignal sind gegenseitig elektrisch isoliert und unabhangig

XORELLA ;
KINETROL-P3-Stellungsregler 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-P3-Stellungsregler

Abmessungen
- G ~ 90 _
Tp]
O\ <
O
|
|
Il a)
- A L

?155

Bestell-Code

Modell A B C
05 136,0 78,4 115,0
07 178,0 102,6 148,0
08 179,0 113,6 147,0
09 2270 1323 174,0
10 230,0 130,5 223,0
12 2940 171,0 2195
14 380,0 222,0 263,5
15 433,0 2390 308,55

Vermerk: Rechtsdrehend (im Uhrzeigersinn) und linksdrehend (gegen den Uhrzeigersinn) versteht sich in der Draufsicht gesehen.

doppelt-/ einfachwirkend

2 - Federschlusseinheit

rechtsdrehend
- - Standard 3 - Federschlusseinheit
F - DIN-Ausfiihrung linksdrehend
einfachwirkend 4 - ohne Federschlusseinheit
linksdrehend
0 - ohne Antrieb 7 - ohne Federschlusseinheit
1 - mit Antrieb rechtsdrehend

D_TIITIUOUJ)>‘D\‘ZU‘|J>—‘O

Endschalter

ohne Endschalter

2 Naherungsinitiatoren NAMUR (ATEX-Zulassung)
2 Microwechsler Typ V3

2 AC-Néaherungsschalter, 20-250V AC

- 2 Naherungsschalter 5-30V DC

4 Microwechsler
2 Microwechsler V3 (ATEX-Zulassung)

- 4 Naherungsinitiatoren NAMUR (ATEX-Zulassung)

- 4 AC-Naherungsschalter, 20-250V AC

- 4 Naherungsschalter 5-30V DC

- 4 Microwechsler V3 (ATEX-Zulassung)

- 2 Naherungsinitiatoren Typ V3, 20-140V AC; 10-140V DC
- 4 Naherungsinitiatoren Typ V3, 20-140V AC; 10-140V DC
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Antriebsgrosse

KINETROL-P3-Stellungsregler
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13,0 9,5 155,0 184,0
20,0 16,0 164,0 193,0
19,0 14,3 162,0 191,0
26,0 19,0 175,0 204,0
25,5 22,0* 179,0 207,0
31,0 25,0 189,0 218,0
38,0 28,6 205,0 234,0
41,0 36,0 252,0 234,0
Bauart

1 - direkt montiert
2 - nach KINETROL-Werksnorm
3 - nach VDI/VDE 3545

Stellungsanzeige

0 - Standard

A - Monitor (antistatisch)

M - Monitor

C - chem. bestandiger Monitor

|
0]

—\

Zulassung Spannung Wirkweise doppelt- Auslassdrosseln/
| ) wirkender Antriebe Riickmeldung
3 - DIN-Antrieb 0 - Standard (ULS) 0-240VAC
4-st tri 5 }
7- 32232?3225!22 (ANSI) 1- ohne Gehause 1-T18VAC - - Standard 0 - ohne
A - Standardantrieb mit NAMUR-Platte E-IEC/ATEXIIC, IIB, llA (XLS) 2-24VDC D - fahrtin die Ausgangslage 1 - mit Auslassdrosseln
B - DIN-Antrieb mit NAMUR-Platte F-FM/FMC GRPS B, C,D(XLS) ~ 3-48VDC H - Antrieb halt die Position 2 - mit Auslassdrosseln
C - Standardantrieb (ANSI) mit NAMUR-Platte P - FM/FMC GRP A (XLS) und Riickmeldung

3 - Rickmeldung

ﬁ
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Basisdaten
Werkstoffe
Nennhub
Flhrungsgrosse

Linearitat
Hubspanne
Nullpunkt
Totband

Hysterese
Wiederholgenauigkeit
Ansprechspanne *)

Temperaturbereich
Temperaturstabilitat
Einschalthaufigkeit
Eingangswiderstand

Vorteile

Ooo0OoO0OoOooag

Funktion

Allgemeine Daten

: siehe Schwenkantrieb
: siehe Schwenkantrieb
. Arbeitswinkel 0° - 90°

1 4-20mA Einheitssignal

4-20mA oder 12-20mA
split-range Signal alternativ

: <1% des Nennhubes
1 +15%

1 16°

: einstellbar zwischen

0,1° und 1,6° Arbeitswinkel

: <0,5% des Nennhubes
: <0,5% des Nennhubes
: Antriebsgrossen mA

05 0,15
07 0,6
09-14 0,04

:-20°C bis +60°C

: <0,5% des Nennhubes

: max. 3000 Zyklen/h

: 250 Ohm bei Signal 4-20mA
500 Ohm bei Signal 4-12 und

12-20mA

doppeltwirkende Antriebe mit hoher Leistung
kompakte Einheit ohne aussenliegende Verrohrung

potentialfreie Endschalter

Elektrohydraulischer Regelantrieb
Der nebenstehend beschriebene elektrohydraulische Schwenk-
antrieb besitzt eine zuséatzl. elektronische Steuerplatine zum
Vergleich von SOLL-Stellung (Stellsignal) und IST-Stellung (feed-
back Potentionmeter). Weichen diese Werte voneinander mehr
ab, als durch die einstellbare Totzone fiir zuldssig definiert ist,

KINETROL Elektrohydraulischer Schwenkantrieb
Elektrohydraulischer Regelantrieb

Netzanschluss

Nennleistung
Schutzart

Werkstoffe

: 220-240V AC, 50-60Hz
alternativ 24V DC, 24V AC

- 150W

: IP 65 nach IEC 144

Pumpen- und Motorgehause

sowie Steuereinheit
Antriebsgehause
Schwenkfligel, Gr. 05
alle anderen Grossen
Fligelabdichtung
Federgehause; Gr. 05-10

Federn (gekapselt)
Oberflachenbeschichtung

regelt die Steuerung mittels Pumpe und Magnetventilen die Win-
kelstellung der Antriebswelle nach. Endlagenschalter verhindern,
dass die Hydraulik gegen die eingebauten Endanschlage des
Antriebes arbeitet. Bls zu 2 zusatzl. und potentialfreie Endschalter
kénnen zur externen Ruckmeldung der Endlagen montiert werden.
Die elektronische Steuerplatine besitzt Einstellpotentiometer zur
Korrektur von Nullpunkt, Bereich und Totzone. Die Ansteuerung
von Motor und Magnetventil erfolgt durch eine tiber Optokoppler

: Zinkdruckguss

: Zinkdruckguss

: Edelstahl

: Spharoguss

: Polyurethan

: Zinkdruckguss

: Gussaluminium

: Federstahl
:eingebranntes Epoxidharz

Gr. 12-14

einfachwirkende Antriebe mit Federschlusseinheit zum Offnen bzw. Schliessen einer Armatur bei Stromausfall

anwenderfreundlich - bauseits von vertikaler auf horizontale Einbaulage umzubauen, Federeinheit nachriistbar
Schutzart IP 65 sowie eine Epoxidharzbeschichtung schiitzen vor dusseren Einwirkungen

6 Antriebsgrossen mit bis zu 1220Nm Drehmoment verfugbar
Stellungsregler mit 4-20mA Einheitssignal sowie 4-12mA bzw 12-20mA split-range Signalen auf Wunsch

Elektrohydraulischer Schwenkantrieb
Eine elektronische Hydraulikpumpe versorgt
Uber eine Steuereinheit den Schwenkantrieb
mit Druckdl. Die Steuereinheit umfasst im
Wesentlichen die Magnetventile und Rick-
schlagventile sowie nockengesteuerte End-
lagenschalter (zusatzl. Endschalter zur
Ruckmeldung auf Wunsch). Die Schaltge-
schwindigkeit kann, ebenfalls auf Wunsch,
Uber eingebaute Drosseln korrigiert werden.
Doppeltwirkende Antriebe kdnnen wahl-
weise mit bei Stromausfall blockierter oder
nicht blockierter Antriebswelle geliefert
werden.

von der Steuerelektronik isolierte Schaltung.
*) bei optimaler Einstellung der Totzone gemaf unserer Einbauanweisung

XORELLA
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KINETROL Elektrohydraulischer Schwenkantrieb
Elektrohydraulischer Regelantrieb
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Abmessungen 129 I
75 83 O
87 201 10 30 '
85 =
Schwenkwinkel 90° | —— . L
0 20 ‘ S L =
il \\ =
i ~ X
7. ©
L% 5
2 w0
o
— — ‘ gl -~
\ 2 Kabeleingange ‘
W i M20 x 1,5
| \
< T Pumpengehause mit | N r
UQ } Motor und Olsumpf | Q e
T \
% —— Elektronik, Elektrik und Mechanik _ — X
T T i
doppeltwirkender Schwenkantrieb Kupplungsstiick
Jeder Antrieb wird komplett
\ ‘ mit einem Standard-Kupplungs-
B c Schwenkantrieb einfachwirkend @ stiick geliefert (ausser Antriebs-
mit Federschlusseinheit groe 10).
A
Montageabmessungen
siehe Fussnote ***)
Drehmoment (Nm) Gewicht kg++)
Antriebs- doppelt-  einfach- Schaltzeit  goppelt- einfach-
groken A B C H h J X Y z wirkend  wirkend sek+) wirkend  wirkend
05 136 79 33 113 67 108 254 95 19 44 21/18 5 11,0 12,3
07 178 103 425 182 100 152 40 16 32 108 51/42 12 13,2 17,2
09 226 132 54 218 126 200 50 19 38 228  104/94 27 16,9 252
10 230 131 58 315 170 206 - 371 164/143 41 20,5 32,0
12 294 171 68 293 156 258 56 25 50 506  238/204 55 23,6 39,1
14 380 224 84 374 200 394 64 285 57 1220 530/445 135 34,1 63,2

+) max. Schaltzeit fiir eine 90° Hub bei voller Auslastung, fir doppeltwirkende Antriebe bei 20°C mit 1,3 zu multiplizieren.
++) Gewicht des elektrohydraulischen Moduls samt Offiillung. Zu addieren ist das Gewicht des jeweiligen Schwenkantriebes

wie folgt: 05 =1,28kg 10 = 9,60kg 05-120/130 = 2,63kg 10-120/130 = 2,63kg
07 = 3,30kg 12 = 12,50kg 07 -120/130 = 7,26kg 12-120/130 = 7,26kg
09 = 6,54kg 14 =20,91kg 09 -120/130 = 14,77kg 14 -120/130 = 14,77kg
Bestell-Code
Modell Bauart Ausfiihrung
Antriebsmodell 0 = ohne Stellungsriickmeldung Spannung u. potentialfreie Sicherheitsstellung
8 = 4-20mA Stellungsriickemidung (CW) Stromart Endlagenschalter 0 = entfallt bei Antrieben mit Federschlusseinheit
9 = 4-20mA Stellungsriickmeldung (CCW) 0 =220V AC 50Hz 0 =ohne 1 = bei Stromausfall blockiert
| 2=24VDC 1 =1 Endschalter 3 = bei Stromausfall blockiert,
3=24VAC 2 = 2 Endschalter

L]

o« 00

- = Standard, vertikal

F = DIN-Federmodul, vertikal

S = Vielverzahnung, vertikal

H = Standard, horizontal

J = DIN-Federmodul, horizontal
K = Vielverzahnung, horizontal

10 = doppeltwirkend

12 = mit Federschlusseinheit
(rechtsdrehend bei Stromausfall*)

13 = mit Federschlusseinheit
(linksdrehend bei Stromausfall*)

KINETROL-elektrohydraulischer Schwenkantrieb

mit zusatzl. handbetatigtem Bypassventil
4 = mit Federschlusseinheit und Steuerventil

R

0 = AUF/ZU (ohne Stellungsregler)

1 = Stellungsregler, 4-20mA, steigendes Signal, rechtsdrehend

2 = Stellungsregler, 4-20mA, steigendes Signal, linksdrehend

3 = AUF/ZU (ohne Stellungsregler) Motor und Magnetventil sind getrennt ansteuerbar
4 = AUF/ZU (ohne Stellungsregler) Riickmeldung 20kOhm Linear-Potentiometer

5 = Stellungsregler, 4-12mA, steigendes Signal rechtsdrehend

6 = Stellungsregler, 4-12mA, steigendes Signal linksdrehend

7 = Stellungsregler, 12-20mA, steigendes Signal rechtdrehend

8 = Stellungsregler, 12-20mA, steigendes Signal linksdrehend

9 = AUF/ZU (ohne Stellungsregler) Stellungsriickmeldung mit Potentiometer

140514
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KINETROL Handnotgetriebe

fir Antriebe in Standard-Ausfiihrung
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Abmessungen
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N Gewindebohrungen M
auf Lochkreis @K
Getriebe eingekuppelt \ I
flir Handbetatigung - L max -

Getriebe ausgekuppelt
fur pneum. Betéatigung

Modell Getriebe-
grosse A B C D G H L

05 HG 050 136 78,4 127 11 9,57 170 215

M K P Gf @) e h Wka)
M5 349 67,75 95, 306 13 103 9,08
M8 50,9 67,75 16,0, 300 20 92 11,10
650 67,75 19,05, 300 26 92 14,34
M12 77,8 67,75 250, 300 31 92 20,30
M16 988 67,75 285 615 38 92 28,90

0,05

M16 200,0 1320 41,0,; 610 55 174 69,80

07 HG 070 178 103,5 127 18 16,0 192 208
09 HG 090 227 132,0 127 23,5 19,00e 218 215
12 HG 120 294 171,0 127 27 250 248 208
14 HG 140 380 223,0 127 34 28,5, 292 215

16 HG 160 525 300,0 194 49 41,0 448 276

A A A BB O Z
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ACHTUNG
Handnotgetriebe sind im Notfall dafiir ausgelegt, bei Ausfall der Steuerluft eine Notbetatigung des angetriebenen Gerates - z.B. einer
Armatur zu ermoglichen. Bei einfachwirkenden Antrieben wird das zusatzl. zu liberwindende Federschlussmoment mit berticksichtigt.

Ein- und Auskuppeln des Handnotgetriebes darf nur bei Stillstand des drucklosen Antriebes erfolgen, bei einfachwirkenden Antrieben
auch nur in der Endstellung des Federhubes.
Bei eingekuppeltem Handnotgetriebe darf der Antrieb unter keinen Umstanden mit Steuerdruck beaufschlagt werden!

Hinweis:
Fir Antriebsgrossen 05 und 07 stehen Handhebel zur Verfligung (Betatigung tiber den Aussenvierkant).

‘r; XERREIIG%(A KINETROL-Handnotgetriebe 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten
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KINETROL-Federschlusseinheit fur
handbetatigte Armaturen

Totmannfunktion
Standard-Ausfiihrung, optional mit Flansch nach EN ISO 5211

Die neue Federschlusseinheit mit Totmannfunktion ist eine robuste,
zuverlassige Federschlusseinheit fur 90° Drehbewegung mit einem
Handhebel aus Stahl ooder Edelstahl zur manuellen Betétigung von
Armaturen.

Die Armatur wird mittels Handhebel gedffnet. Sobald der Handhebel freigegeben wird, schliesst die Feder
die Armatur.

Vorteile
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optional mit Flansch nach EN ISO 5211 (DIN-Ausflhrung) zur Direktmontage

optional mit ATEX-Zulassung Kategorie 2 (entspr. den Code -1006 durch -1016 ersetzen) r'h
2 Ausfuihrungen, rechtdrehend (Code 020-) oder linksdrehend (Code 030-)
voreingestellte Drehmomente von 1,4Nm bis 45,5Nm lieferbar -\\
Gehausebeschichtung mit Epoxydharz, pulverbeschichtet

Gehauseschutzart IP65

optional mit Auslésung durch Ubertemperatur lieferbar (auf Anfrage)

Abmessungen
Standard-Ausfiihrung mit Kupplung DIN-Ausfiihrung
F H N Gew_indebohrungen F N Gewindebohrungen
Tx Vtief auf T x V tief auf
Lochkreis @X Lochkreis @X
Akl
as} i R\A . o
| N 7 [ B
| 90° B )
\ ] 25
Aussenvierkant T
X GxH < < i Innen-Achtkant ||
X G x H tief
- s
- it
®
Modell A B F G H K L M N T V X EN ISO Drehmoment Gewicht
5211 (Nm) (kg)
Anfang Ende
024-020-1006 110 73 60 8,0 10 8,0 20,0 16 4 M4 8 25,5 - 5,1 41 0,5
033F020-1006 238 108 66 11,0 12 - - - M5/M6 10/12 36/50 FO3/F05 14,0 11,0 1,87
033F020-1006/F04 238 108 66 11,0 12 - - - 4 M5 10 42 F04 14,0 11,0 1,87
034-020-1006 238 108 62 8,033 12 9,048 22,0 18 4 M5 10 31,1 - 14,0 11,0 1,87
053F020-1006 238 118 62 14,0 16 - - - 4 M5/M6/M8 10/12/13 36/50/70 FO3/FO5/FO7 24,0 20,5 1,87
053F020-1006/F04 238 118 62 14,0 16 - - - M5 10 42 F04 240 20,5 1,87
054-020-1006 238 118 62 9,55m° 13 9,53% 254 19 6 M5 8 34,9 - 240 20,5 1,87
073F020-1006 360 152 103 17,0 22 - - - M6/M8 14 50/70 FO5/F07 455 39,7 517
074-020-1006 360 152 103 16,0 56 - 16,0156 40,0 32 4 M8 15 50,8 - 455 39,7 517
KINETROL-Federschlusseinheit fiir handbetétigte Armaturen 140514 Irrtum und Anderungen vorbehalten ’r,_ XgRRAEIﬁIRA
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KINETROL - Artikelcode fur Schwenkantriebe

Antriebsgrosse Antrieb Federschlusseinheit Zusatzangaben
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033 9 DIN-Antrieb - ohne Federschlusseinheit 0 ohne Antrieb 0 ohne Feder- Optionen: 2100 Hochtemeratur-
bis } ohne NAMUR-Platte schlusseinheit L Tieftemperatur- ausflihrung bis
163 J metr. Montagebohrungen - mit Federschlusseinheit 1 mit Antrieb 2 mit Feder- ausfuhrung bis +100°C
nach Standard schlusseinheit -40°C 2104 silikonfrei
014 9 Standard-Antrieb 9 Sonderausfiihrung (im Uhrzeigersinn) M Monitor
bis }ohne NAMUR-Platte F Federschlusseinheit 3 mit Feder- R Monitor
304 J metr. Montagebohrungen nach EN 1SO5211 P SRA-Code schlusseinheit (Chemie-Ausf.)
(entgegen dem Z ohne Kupplung
017 Standard-Antrieb Uhrzeigersinn)
bis } ohne NAMUR-Platte
307 J ANSI Montagebohrungen
03A" DIN-Antrieb
bis } mit NAMUR-Platte
14A 74 metr. Montagebohrungen
03B Standard-Antrieb
bis } mit NAMUR-Platte
15BJ metr. Montagebohrungen
03CY Standard-Antrieb
bis } mit NAMUR-Platte
15CJ ANSI Montagebohrungen
Beispiele:

A:  054-100 doppeltwirkender Standardantrieb ohne NA
B: 053F120 einfachwirkender DIN-Antrieb ohne NAMUR-Platte
C: 07A-100-2104 doppeltwirkender DIN-Antrieb, silikonfrei mit NAMUR-Platte

KINETROL-Modul fur 120°/180° Arbeitswinkel  Seite 30

ASi-busfahiges Endschaltermodul Seite 32-33
AP-Stellungsregler Seite 34-35
EL-Stellungsregler Seite 36-37
P3-Stellungsregler Seite 38-39
Elektrohydraulischer Schwenk-/Stellantrieb Seite 40-41
KINETROL-Handnotgetriebe Seite 42

KINETROL handbetatigtes Federschlusseinheit Seite 43
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Hardstrasse 41
CH-5430 Wettingen

r XORELLA
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phone: +41 56 438 08 40

fax: +41 56 438 08 40

mail: info@xorella-frank.ch
web: www.xorella-frank.ch
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